
Poulailler Connecté 
 

 
 

Ce projet consiste en ƭŀ ǊŞŀƭƛǎŀǘƛƻƴ ŘΩǳƴ Ǉƻǳlailler complétement automatisé et connecté au web. 

Le poulailler est capable de gérer intelligemment la fermeture Ŝǘ ƭΩƻǳǾŜǊǘǳǊŜ de la porte principale à des heures différentes suivant les saisons, mais aussi en 

cas de coupure électrique. 

A savoir que la porte principale est verrouillée par un loquet automatisé, ce qui permet ŘΩéviter ƭΩƛƴǘǊǳǎƛƻƴ ŘŜ ŦƻǳƛƴŜǎ ǉǳƛ ǇƻǳǊǊŀƛent venir gratter la porte et 

ǎΩƛƴǘǊƻŘǳƛǊŜ Ł ƭΩƛƴǘŞǊƛŜǳǊΦ 

Il est capable de gérer ses portes donnant accès au pondoirΣ ŎŜ ǉǳƛ ŞǾƛǘŜ ŀǳȄ ǇƻǳƭŜǎ ŘΩŀƭƭŜǊ ŘƻǊƳƛǊ Ŝǘ ǎŀƭƛǊ ŎŜƭǳƛ-ci la nuit. 

Il est en mesure de nous fournir la température Ŝǘ ƭΩƘǳƳƛŘƛǘŞ interne et externe au poulailler. 

De plus, Şǘŀƴǘ ŞǉǳƛǇŞ ŘΩǳƴŜ ƭŀƳǇŜ ŎƘŀǳŦŦŀƴǘŜ LƴŦǊa rouge, il est capable de gérer la température en interne lors de gros froids. 

Lƭ Ŝǎǘ ŀǳǎǎƛ ŞǉǳƛǇŞ ŘΩǳƴ ǎȅǎǘŝƳŜ ŘΩŞŎƭŀƛǊŀƎŜ ŀŦƛƴ ǉǳŜ ƭŜǎ ǇƻǳƭŜǎ ƭŜ repère de loin le soir. 

Enfin il est connecté à la mangeoire ce ǉǳƛ ƴƻǳǎ ǇŜǊƳŜǘ ŘŜ ǎŀǾƻƛǊ ǎΩƛƭ ǊŜǎǘŜ ŘŜ ƭŀ ƴourriture ou non dans la trémie. 

! ǎŀǾƻƛǊ ǉǳŜ ƭŜǎ ƛƴŦƻǊƳŀǘƛƻƴǎ ǊŜŎǳŜƛƭƭƛŜǎ ǇŀǊ ƭΩŀǊŘǳƛƴƻ ǎƻƴǘ ŀŦŦƛŎƘŞŜǎ ǎǳǊ ǳƴ ŞŎǊŀƴ [/5 Ŝǘ ǉǳŜ ƭŜ ōƻƛǘƛŜǊ ŎƻƴǘƛŜƴǘ ŘƛŦŦŞǊŜƴǘŜs LED correspondant à un message 

spécifique. Ce qui est bien pratique lorsque votre poulailler est au fond du jardin et que vous voulez vérifier que tout se passe bien sans aller dehors sous la 

pluie. 

9ǘ ƭŜ ƳŜƛƭƭŜǳǊΣ ŎΩŜǎǘ ǉǳŜ ǘƻǳǘŜǎ ŎŜǎ ƛƴŦƻǊƳŀǘƛƻƴǎ ǎƻƴǘ ǊŜƭŀȅŞŜǎ Ł ǘǊŀǾŜǊǎ ǳƴŜ deuxième carte arduino qui va tout retransmettre à un serveur web. 

 

Ainsi nous obtenons une page web ƴƻǳǎ ǇŜǊƳŜǘǘŀƴǘ ŘŜ ŎƻƴǎǳƭǘŜǊ ƭΩŞǘŀǘ ŘŜ ƴƻǘǊŜ ǇƻǳƭŀƛƭƭŜǊ ŘŜǇǳƛǎ ƴΩƛƳǇƻǊǘŜ ƻù, y compris depuis smartphone.  

 

Photo de la porte : 

 
 

 



Mécanismes apparents :

 
 

 

Le boitier contenant l arduino ainsi que le chauffage I.R 

 
 

Chauffage vu de lΩinterieur : 

 



 

Portes donnant accès au pondoir : 

 
 

 

 

  



La mangeoire 

 

 

Vue de lΩinterieur : 

 

 

  



Vue grossiere de lΩinterrieur du boitier : 

 
 

Vue de la deuxieme carte : 

 
 

Vue du boitier gérant lΩalimentation le reseau etcΧ 

 
 

  



Modules de la première carte : 

 

La première carte est une ARDUINO MEGA, celle-Ŏƛ Ŝǎǘ ŎƻƴƴŜŎǘŞŜ Ł ƭΩŞƭŜŎǘǊƻƴƛǉǳŜ ǎǳƛǾŀƴǘŜ : 

 

- Un écran LCD 4 Lignes. 

 

- Un Relais pour le chauffage.      

 

- Une horloge (module RTC). 

 

- Des servos : 

 Servo PortePondoir (servo a rotation continue) 

 Servo Verrou                 

 Servo Moteur Porte       

 

- 5Ωǳƴ ǊŜƭŀƛǎ pour gérer le chauffage et lΩéclairage. 

  

- De capteur de température et ŘΩƘǳƳƛŘƛǘŞ ό2 modules DHT11) 

 

- 5Ωinterrupteurs : 

  Interrupteur magnétique pour la fermeture. 

LƴǘŜǊǊǳǇǘŜǳǊ ƳŀƎƴŞǘƛǉǳŜ ǇƻǳǊ ƭΩƻǳǾŜǊǘǳǊŜΦ           

Interrupteur à bille pour la détection de la nourriture dans la mangeoire. 

Interrupteur pour les Infos  

Interrupteur pour le Mode manuel porte     

Interrupteur pour le Mode Test Matos          

 

De LED : 

Ouvert - Blanche         

Fermee - Bleue           

Chauffage - Rouge        

LED Vert                     

LED Orange 1 

LED Orange 2                

LED Rouge 1                  

LED Rouge_2          

LED Rouge 3                  

  

De résistances diverses.  



Connectivité ς Branchement des modules de la premiere carte : 

 

Ecran 2004 lcd : 

 

PIN 1 --> GND 

PIN 2 --> 5V 

PIN 3 --> milieu du 10 K les deux autres au + et - inverser si pb constaté 

PIN 4 --> 12 PIN MEGA 2560 

PIN 5 --> GND 

PIN 6 --> 11 PIN MEGA 2560 

PIN 7 -->  

PIN 8 --> 

PIN 9 --> 

PIN 10 --> 

PIN 11 --> 5 PIN MEGA 2560 

PIN 12 --> 4 PIN MEGA 2560 

PIN 13 --> 3 PIN MEGA 2560 

PIN 14 --> 2 PIN MEGA 2560 

PIN 15 --> 5V via 220 

PIN 16 --> GND 

 

////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////  

 

PIN ARDUINO MEGA 2560 

 

//0           - X - 

//1           - X - 

//2          lcd 

//3          lcd 

//4          lcd 

//5          lcd 

//6          LED Ouvert - Blanche        - LED 

//7          LED Fermee - Bleue          - LED 

//8          LED Chauffage - Rouge       - LED 

//9          LED Vert                    - LED 

//10        LED Orange 1                - LED 

//11        lcd 

//12        lcd 

//13        LED Rouge 3                 - LED 

//14  

//15  

//16  

//17  

//18       Relais Chauffage         - RELAIS 

//19  

//20       RTC_SDA                  - HORLOGE 

//21       RTC_SCL                  - HORLOGE 

//22       laison serie // RX 

//23       laison serie // TX 

//24  

//25  

//26  

//27  

//28  

//29  

//30  

//31  

//32  

//33  

//34  

//35  

//36  

//37     LED Rouge 1                 - LED 

//38     LED Orange 2                - LED 

//39     Servo PortePondoir          - SERVO 

//40     Servo Verrou                - SERVO 

//41     Servo Moteur Porte          - SERVO 

//42  

//43     Relais Eclairage         - RELAIS 

//44  

//45  

//46  

//47     Led Rouge_2         - LED 

//48     DHT11 Ext               - TEMPERATURE 

//4 9     DHT11 Int               - TEMPERATURE 

//50  



//51  

//52  

//53  

 

 

 

//A0     InterF - INTERRUPTEUR 

//A1     InterO - INTERRUPTEUR 

//A2     Inter Infos - INTERRUPTEUR 

//A3     Inter Mode manuel porte - INTERRUPTEUR 

//A4 

//A5     Inter Food - INTERRUPTEUR 

//A6     Inter Test Matos - INTERRUPTEUR 

//A7 

//A8 

//A9 

//A10 

//A11 

//A12 

//A13 

//A14 

//A15 

 

  



Architecture du programme de la première carte :  

 

Definition des modules lcd 

Definition des modules Servo 

Définition des broches utilisées pour capteur DHT 11 et bibliothèques associées 

Définition des broches utilisées pour les Inter  

Definition des broches utilisees par les leds de la porte 

Définition des broches utilisées pour module Relais éclairage 

Definition Relais chauffage 

Définition des broches utilisées pour module RTC & Bibliothèques associées 

Définition des broches utilisées pour les autres capteurs  

 

setup() 

 

  // Initialisation du port serie 

  // Affichage d'un message de start 

  // Définition des outputs pour led ouvert-ferme 

  // Définition des output pour LED  Chauff 

  // Définition des variables panneau led infos 

  // Définition des inputs pour les micro rupteurs 

  // Définition des inputs pour le micro rupteur InterFood 

  // Définition des inputs pour InterTestMatos 

  // Définition de l'inter info 

  // Définition de l'inter mode manuel 

  // Définition des outputs pour Relais Lumiere 

  // Définition des outputs pour Relais_Servos 

  // Définition des outputs pour Relais Chauff 

  // Définition des outputs pour lcd 

 

loop() 

 

  // Boucle Initiale 

  // Lecture des capteurs 

  // Affichage des informations 

  // Gestion des actions 

  // Gestion des actions manuelles via interrupteurs 

  // Detection des erreurs 

 

 

// fonctions appelées dans le loop 

 

First_Init() 

LectureRTC() 

LectureTemperature() 

LectureHumidite() 

LectureInterF() 

LectureInterO() 

LectureInterModeManuel() 

LectureInterInfos() 

LectureInterTestMatos() 

LectureInterFood() 

GestionAffichageLED() 

AffichagePrincipal() 

GestionPondoir() 

GestionPortePondoirMatin() 

GestionPortePondoirSoir() 

GestionEclairageExt() 

ChauffagePostFermeture() 

Chauffage() 

GestionPortePrincipale() 

OuverturePorte() 

FermeturePorte() 

DetectionBloquage() 

AffichageVersion() 

GestionTest_Matos() 

Test_Matos() 

GestionAffichageInfos() 

AffichageInfos() 

Conversion() 

Envoie_Infos()    

 

 

  



Programme de la premiere carte : 

 

DEFINITION DES BIBLIOTHEQUES ET MODULES 

 

////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////  

//                      Definition des modules lcd 

///////////////////////////////////////////////////// ///////////////////////////////  

 

// include the library code: 

#include <LiquidCrystal.h> 

 

// initialize the library with the numbers of the interface pins 

LiquidCrystal lcd(12, 11, 5, 4, 3, 2); 

 

 

 

/////////////////////////////////////////////////////////// /////////////////////////  

//                      Definition des modules Servo 

////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////  

 

#include <Servo.h> 

 

// create a servo object pour la porte 

Servo Servo_Porte_Principale; 

//  permet de savoir si la Porte Principale est ouverte ou fermée 

int Valeur_Servo_Porte_Principale = 0; 

 

 

// create a servo object pour le verrou 

Servo Servo_Verrou; 

// permet de savoir si le verrou et ouvert ou fermée 

int Valeur_Servo_Verrou = 0; 

 

 

// create a servo object pour la PortePondoir 

Servo Servo_Porte_Pondoir; 

// permet de savoir si le val Porte Pondoir est ouvert ou fermée 

int Valeur_Servo_Porte_Pondoir = 0; 

 

 

 

/////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////// //  

//    Définition des broches utilisées pour capteur DHT 11 et bibliothèques associées 

/////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////  

 

#include <dht11.h> 

 

// Définition Capteur T Ext & int 

dht11 DHT11_Temp_Ext; 

dht11 DHT11_Temp_Int; 

 

// Capteur DHT11 - pin 48 

#define DHT11_Temp_ExtPin 48 

// Capteur DHT11 - pin 49 

#define DHT11_Temp_IntPin 49 

 

 

// Déclaration et init des Valeurs des capteurs Ext et Int 

float DHT11_Valeur_Ext_Temperature = 0; 

float DHT11_Valeur_Ext_Humidite = 0; 

 

float DHT11_Valeur_Int_Temperature = 0; 

float DHT11_Valeur_Int_Humidite = 0; 

 

 

 

////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////  

//              Définition des broches utilisées pour les Inter de la porte 

////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////  

 

// Inter  microrupteur magnétique fermeture 

//int InterF = A0; 

// Inter  microrupteur magnétique ouverture 

//int InterO = A1; 

 



 

// Valeur Inter F 

int ValeurInterF = 0; 

// Valeur Inter O 

int ValeurInterO = 0; 

 

 

// Inter Infos 

//int InterInfos = A2; 

// Valeur InterInfos 

int ValeurInterInfos = 0; 

 

 

// Inter mode manuel 

//int InterModeManuel = A3; 

// Valeur Inter Mode Manuel 

int ValeurInterModeManuel = 0; 

 

 

// Inter Food 

//int InterFood = A5; 

// Valeur Inter Mode Manuel 

int ValeurInterFood = 1; 

 

 

// Inter TestMatos 

//int InterTestMatos = A6; 

// Valeur Inter Mode Manuel 

int ValeurInterTestMatos = 0; 

 

 

// Valeur Bloquage des portes si pb (automatique) 

int PorteBloquageO = 0; 

int PorteBloquageF = 0; 

 

 

// Timer bloquage porte ouverte / fermee 

unsigned long TimerBPO = 0; 

unsigned long TimerBPF = 0; 

 

 

 

////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////  

//        Definition des broches utilisees par les leds de la porte 

////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////  

 

// Ecl_Led_Ouvert 

int Led_Ouvert = 6; 

int Valeur_LED_Blanche = 0;  // correspond  LED ouvert 

 

 

// Ecl_Led_Fermee 

int Led_Fermee = 7; 

int Valeur_LED_Bleu = 0;  // correspond LED ferme 

 

 

// Led ŘΩƛƴŦƻǊƳŀǘƛƻƴǎ --> action 

int Led_Verte = 9; 

int Valeur_Led_Verte = 0;  // correspond LED action 

 

 

// Led ŘΩƛƴŦƻǊƳŀǘƛƻƴǎ --> Plus de nourriture 

int Led_Orange_1 = 10; 

int Valeur_Led_Orange_1 = 0;  // correspond LED Plus de nourriture 

 

 

// Led ŘΩƛƴŦƻǊƳŀǘƛƻƴǎ --> Servos sous tension 

int Led_Orange_2 = 38; 

int Valeur_Led_Orange_2 = 0; 

 

 

// Led ŘΩƛƴŦƻǊƳŀǘƛƻƴǎ --> erreur porte avec les inter 

int Led_Rouge_1 = 37; 

int Valeur_Led_Rouge_1 = 0;  // correspond    LED erreur porte avec les inter 

 

 



// Led ŘΩƛƴŦƻǊƳŀǘƛƻƴǎ --> erreur porte timer out 

int Led_Rouge_2 = 47; 

int Valeur_Led_Rouge_2 = 0;  // correspond    LED erreur porte timer out 

 

 

// Led ŘΩƛƴŦƻǊƳŀǘƛƻƴǎ la 13 correspond aussi au pin du serial ŘƻƴŎ ǎΩŀƭƭǳƳŜ pour ça 

int Led_Rouge_3 = 13; 

int Valeur_Led_Rouge_3 = 0;  // correspond    LED data 

 

 

// LED Chauffage 

int LEDChauffage = 8; 

int ValeurLEDChauffage = 0; 

 

 

 

////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////  

//        Définition des broches utilisées pour module Relais éclairage 

////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////  

 

// Relais éclairage 

int Relais_Eclairage = 43; 

 

// Valeur Relais 

int Valeur_Relais_Eclairage = 0; 

 

 

 

 

 

/////////////////////// /////////////////////////////////////////////////////////////  

//                        Definition Relais chauffage 

////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////  

 

// Relais Chauffage 

int RelaisChauffage = 18; 

 

// Valeur Relais Chauffage 

int  Valeur_Relais_Chauffage = 0; 

 

 

// Timer de fonctionnement mini pour le chauffageRelaisChauffage 

unsigned long  Timer_Chauffage = 0; 

 

 

 

////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////  

//    Définition des broches utilisées pour module RTC & Bibliothèques associées 

////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////  

 

#include "Wire.h" 

#include <HCRTC.h> 

#define I2CDS1307Add 0x68 

#define I2C24C32Add  0x50 

//char ExampleString[] = "Horloge Aurelien"; 

//byte index; 

HCRTC HCRTC; 

 

 

// Déclaration des variables du module RTC 

int  RTCHeure = 0; 

int  RTCMinute = 0; 

int  RTCAnnee = 0; 

int  RTCMois = 0; 

int  RTCJour = 0; 

int  RTCSeconde = 0; 

int  RTCJourSemaine = 0; 

 

// permet un seul passage dans init 

int Var_Init = 0; 

 

 

 

 

 

 



////////////////////////////////////////////////////////  

//     Bblio et variables pour la liaison série 

////////////////////////////////////////////////////////  

 

#include <SoftwareSerial.h> 

 

SoftwareSerial mySerial(22, 23);  

 

// chaine d caractères pour ƭΩŜƴǾƻƛŜ des données via liaison série 

 

String  STR_RTCAnnee; 

String  STR_RTCMois; 

String  STR_RTCJour ; 

String  STR_RTCHeure; 

String  STR_RTCMinute; 

String  STR_DHT11_Valeur_Int_Temperature_Entier; 

String  STR_DHT11_Valeur_Int_Humidite_Entier; 

String  STR_DHT11_Valeur_Ext_Temperature_Entier; 

String  STR_DHT11_Valeur_Ext_Humidite_Entier; 

String  STR_Valeur_Servo_Porte_Principale; 

String  STR_ValeurInterF; 

String  STR_ValeurInterO; 

String  STR_PorteBloquageO; 

String  STR_PorteBloquageF; 

String  STR_Valeur_Servo_Verrou; 

String  STR_Valeur_Servo_Porte_Pondoir; 

String  STR_Valeur_Relais_Chauffage; 

String  STR_Valeur_Relais_Eclairage; 

String  STR_ValeurInterInfos; 

String  STR_ValeurInterModeManuel; 

String  STR_ValeurInterTestMatos; 

String  STR_ValeurInterFood; 

String  STR_Valeur_LED_Blanche; 

String  STR_Valeur_LED_Bleu; 

String  STR_Valeur_Led_Verte; 

String  STR_Valeur_Led_Orange_1; 

String  STR_Valeur_Led_Orange_2; 

String  STR_Valeur_Led_Rouge_1; 

String  STR_Valeur_Led_Rouge_2; 

String  STR_Valeur_Led_Rouge_3; 

String  STR_ValeurLEDChauffage; 

 

 

 

///////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////// //////////////////////////////////////////  

//                                                                                             SETUP 

//                                                          NE RIEN METTRE 5Ω!¦¢w9 QUE LES INPUT ET OUTPUT - AUCUN TEST ET AFFICHAGE ECRAN TFT 

//////////////////// ///////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////// //////////////////////  

 

 

void setup() 

{ 

 

  Serial.begin(9600); 

 

  // initialisation du port serie 

  mySerial.begin(4800); 

 

  // Aff ichage d'un message de start 

  Serial.println("Initialisation Programme --> SETUP"); 

 

 

  // Définition des outputs pour led ouvert-ferme 

  Serial.println("Definition Output pour led ouvert-ferme"); 

  pinMode(Led_Ouvert, OUTPUT); 

  pinMode(Led_Fermee, OUTPUT); 

 

  // Définition des output pour LED  Chauff 

  Serial.println("Definition Output pour LEDChauffage"); 

  pinMode(LEDChauffage, OUTPUT); 

 

  // Définition des variables panneau led infos 

  Serial.println("Definition Output panneau led infos"); 

  pinMode(Led_Verte, OUTPUT); 

  pinMode(Led_Orange_1, OUTPUT); 

  pinMode(Led_Orange_2, OUTPUT); 



  pinMode(Led_Rouge_1, OUTPUT); 

  pinMode(Led_Rouge_2, OUTPUT); 

  pinMode(Led_Rouge_3, OUTPUT); 

 

  // Définition des inputs pour les micro rupteurs 

  Serial.println("Definition Input pour les microrupteurs"); 

  pinMode(A0, INPUT); 

  pinMode(A1, INPUT); 

 

  // Définition des inputs pour le micro rupteur InterFood 

  Serial.println("Definition Input pour InterFood"); 

  pinMode(A5, INPUT); 

 

  // Définition des inputs pour InterTestMatos 

  Serial.println("Definition Input pour InterTestMatos"); 

  pinMode(A6, INPUT); 

 

  // Définition de l'inter info 

  Serial.println("Definition Input de l inter info"); 

  pinMode(A2, INPUT); 

 

  // Définition de l'inter mode manuel 

  Serial.println("Definition Input de l inter mode manuel"); 

  pinMode(A3, INPUT); 

 

  // Définition des outputs pour Relais Lumiere 

  Serial.println("Definition Output pour Relais_Eclairage"); 

  pinMode(Relais_Eclairage, OUTPUT); 

 

  // Définition des outputs pour Relais_Servos 

  Serial.println("Definition Output pour les 3 Relais Servos"); 

 

 

  // Définition des outputs pour Relais Chauff 

  Serial.println("Definition Output pour RelaisChauffage"); 

  pinMode(RelaisChauffage, OUTPUT); 

 

 

  // Définition des outputs pour lcd 

  Serial.println("Definition Output pour lcd"); 

  // set up the lcd's number of columns and rows: 

  lcd.begin(20, 4); 

 

  Serial.println("-----------------------"); 

 

} 

 

 

/////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////// ////////////////////////////////////////////////////////////////////////////  

//                                                                                             LOOP 

/////////////////////////////////////////////////////////////////////////////// ////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////  

 

void loop() 

{ 

 

 

  ////////////////////////////////////////////////  

  //              BOUCLE INITIALE 

  ////////////////////////////////////////////////  

 

  Serial.println("------------DEBUT------------"); 

 

  // mise en place initiale des elements pour le demarrage à froid. 

  if (Var_Init == 0) 

  { 

    First_Init(); 

  } 

  Var_Init = 1; 

 

 

 

 

  ////////////////////////////////////////////////  

  // Lecture des capteurs 

  /// /////////////////////////////////////////////  

 



  LectureRTC(); 

  delay(100); 

 

  LectureTemperature(); 

  delay(100); 

 

  LectureHumidite(); 

  delay(100); 

 

  LectureInterF(); 

  delay(100); 

 

  LectureInterO(); 

  delay(100); 

 

  LectureInterModeManuel(); 

  delay(100); 

 

  LectureInterTestMatos(); 

  delay(100); 

 

  LectureInterInfos(); 

  delay(100); 

 

  LectureInterFood(); 

  delay(100); 

 

 

 

  ////////////////////////////////////////////////  

  // Affichage des informations 

  //////////////////////////////////////////// ////  

 

  AffichagePrincipal(); 

  delay(1000); 

 

  GestionAffichageLED(); 

  delay(100); 

 

 

  ////////////////////////////////////////////////  

  // Gestion des actions 

  ////////////////////////////////////////////////  

 

  GestionPortePrincipale(); 

  delay(1000); 

 

  GestionPondoir(); 

  delay(1000); 

 

  GestionEclairageExt(); 

  delay(1000); 

 

  GestionChauffage(); 

  delay(1000); 

 

 

  //////////////////////////////////////////////////  

  // Gestion des actions manuelles via interrupteurs 

  ///////////////////////////// /////////////////////  

 

  GestionAffichageInfos(); 

  delay(1000); 

 

  GestionTest_Matos(); 

  delay(1000); 

 

 

  ////////////////////////////////////////////////  

  // Detection des erreurs 

  ////////////////////////////////////////////////  

 

  LectureInterF(); 

  delay(100); 

 

  LectureInterO(); 



  delay(100); 

 

  DetectionBloquage(); 

 

} 

 

 

///////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////// //////////////  

//                                                            Fonctions 

///////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////// //////////////  

 

 

 

 

 

/////////////////////////////////////////////////////////////////////////////// ////  

//                        Fonction - Première boucle. 

//    Ici on ouvre le verrou de la porte principale et on ferme la porte du pondoir. 

//    /ŜŎƛ ǎΩŜŦŦŜŎǘǳŜ à chaque mise sous tension, ce qui évité tout problème avec les poules 

/////////////////// /////////////////////////////////////////////////////////////////  

 

void First_Init() 

{ 

 

  delay(250); 

 

  // affichage de la version 

  AffichageVersion(); 

 

 

  delay(250); 

  lcd.setCursor(0, 0); 

  lcd.print("   Start Arduino !  "); 

 

  lcd.setCursor(0, 1); 

  lcd.print("      MADE BY       "); 

 

  lcd.setCursor(0, 2); 

  lcd.print("     Aurelien       "); 

 

  lcd.setCursor(0, 3); 

  lcd.print("     XXXXXXXX       "); 

 

  delay(2000); 

  lcd.clear(); 

 

   

   

  /////////////////////////////////////////////phase de test  

  Serial.println("--> Test_Matos"); 

 

  lcd.setCursor(0, 0); 

  lcd.print("--------------------"); 

 

  lcd.setCursor(0, 1); 

  lcd.print("        TEST        "); 

 

  lcd.setCursor(0, 2); 

  lcd.print("       MATOS        "); 

 

  lcd.setCursor(0, 3); 

  lcd.print("--------------------"); 

  delay(2000); 

 

  lcd.clear(); 

 

 

  //***// Allume et eteint tous les relais 

  Serial.println("Allume tous les relais qq instant"); 

 

  lcd.setCursor(0, 1); 

  lcd.print("ON-OFF ts les Relais"); 

 

  digitalWrite(RelaisChauffage, LOW ); 

  digitalWrite(Relais_Eclairage, HIGH); 

 



  delay(2000); 

  lcd.clear(); 

 

 

  //***// Mise à zéro de tous les paramètres 

  Serial.println("Mise a zero de tous les parametres"); 

 

  lcd.setCursor(0, 1); 

  lcd.print("Tous les param a 0  "); 

 

 

  digitalWrite(Led_Fermee, LOW); 

  digitalWrite(Led_Ouvert, LOW); 

  digitalWrite(LEDChauffage, LOW); 

  digitalWrite(Led_Verte, LOW); 

  digitalWrite(Led_Orange_1, LOW); 

  digitalWrite(Led_Orange_2, LOW); 

  digitalWrite(Led_Rouge_1, LOW); 

  digitalWrite(Led_Rouge_2, LOW); 

  digitalWrite(Led_Rouge_3, LOW); 

  digitalWrite(RelaisChauffage, HIGH); 

  digitalWrite(Relais_Eclairage, LOW); 

 

  delay(500); 

 

  lcd.clear(); 

 

  //***//Lecture des capteurs 

  Serial.println("Lecture capteurs"); 

 

  lcd.setCursor(0, 1); 

  lcd.print("Lecture des capteurs"); 

 

  // Lecture de ValeurInterF 

  Serial.print("ValeurInterF = "); 

  ValeurInterF = digitalRead(A0); 

  Serial.println(ValeurInterF); 

 

  // Lecture du ValeurInterO 

  Serial.print("ValeurInterO = "); 

  ValeurInterO = digitalRead(A1); 

  Serial.println(ValeurInterO); 

 

  // Lecture du ValeurInterFood 

  Serial.print("ValeurInterFood = "); 

  ValeurInterFood = digitalRead(A5); 

  Serial.println(ValeurInterFood); 

 

  // Lecture du ValeurInterInfos 

  Serial.print("ValeurInterInfos = "); 

  ValeurInterInfos = digitalRead(A2); 

  Serial.println(ValeurInterInfos); 

 

  // Lecture du ValeurModeManuel 

  Serial.print("ValeurInterModeManuel = "); 

  ValeurInterModeManuel = digitalRead(A3); 

  Serial.println(ValeurInterModeManuel); 

 

  // Lecture du ValeurInterTestMatos 

  Serial.print("ValeurInterTestMatos = "); 

  ValeurInterTestMatos = digitalRead(A6); 

  Serial.println(ValeurInterTestMatos); 

 

 

  delay(2000); 

  lcd.clear(); 

 

  //***// test les relais  

  Serial.println("Test tous les relais"); 

 

  lcd.setCursor(0, 1); 

  lcd.print("Test ts les relais  "); 

 

  Serial.println("Test Relais Chauffage LOW"); 

  digitalWrite(RelaisChauffage, LOW); // High car c'est la logique inverse 

  delay(2000); 



 

  Serial.println("Test Relais Chauffage HIGH"); 

  digitalWrite(RelaisChauffage, HIGH); 

 

  delay(1000); 

  Serial.println("Test Relais Chauffage LOW"); 

  digitalWrite(RelaisChauffage, LOW); // High car c'est la logique inverse 

 

  delay(2000); 

  Serial.println("Test Relais Chauffage HIGH"); 

  digitalWrite(RelaisChauffage, HIGH); 

  delay(1000); 

 

  Serial.println("Test Relais_Eclairage HIGH "); 

  digitalWrite(Relais_Eclairage, HIGH); 

  delay(1000); 

 

  Serial.println("Test Relais_Eclairage LOW"); 

  digitalWrite(Relais_Eclairage, LOW); 

  delay(1000); 

 

  lcd.clear(); 

 

 

  //***// Test du verrou  

   

  /*  Serial.println("Test verrou"); 

 

    lcd.setCursor(0, 1); 

    lcd.print("Test  verrou        "); 

 

    digitalWrite(Led_Orange_2, HIGH); 

    Valeur_Led_Orange_2 = 1; 

    digitalWrite(Led_Verte, HIGH); 

    Valeur_Led_Verte = 1; 

 

    // test du verrou 

    Serial.println("Test Servo Verrou"); 

    Servo_Verrou.attach(40); 

    delay(250); 

    Servo_Verrou.write(120); 

    delay(1000); 

    Servo_Verrou.write(0); 

    delay(1000); 

    Servo_Verrou.write(120); 

    delay(1000); 

    Servo_Verrou.detach(); 

  */  

 

 

 

  //** *// Test de la porte 

   

  /*Serial.println("Test Servo Moteur Porte"); 

 

  lcd.setCursor(0, 1); 

  lcd.print("Test  porte         "); 

 

  Servo_Porte_Principale.attach(41); 

  delay(250); 

 

  ValeurInterF = digitalRead(A0); 

  // fermeture 

  while (ValeurInterF == 0) 

  { 

    Servo_Porte_Principale.write(70); 

 

    // Lecture de l etat des capteur inter 

    Serial.print("Lecture de l etat du capteur inter = "); 

    ValeurInterF = digitalRead(A0); 

    delay(10); 

    Serial.println(ValeurInterF); 

 

  } 

  Servo_Porte_Principale.detach(); 

 



  delay(3000); 

 

  Servo_Porte_Principale.attach(41); 

  delay(250); 

 

 

  ValeurInterO = digitalRead(A1); 

  //ouverture 

  while (ValeurInterO == 0) 

  { 

    Serial.println("Ouverture de la porte tant que l on est pas en butee"); 

 

    // active le servo 

    Servo_Porte_Principale.write(108); 

    delay(200); // permet d'avoir un peu d'inertie 

 

    // Lecture de l etat des capteur inter 

    Serial.print("Lecture de l etat des capteur inter = "); 

    ValeurInterO = digitalRead(A1); 

    delay(250); 

  } 

 

 

  // desactive le servo 

  Servo_Porte_Principale.detach(); 

  */  

 

 

  //***// test du PortePondoir  

   

  /*  

    Serial.println("Test Servos PortePondoir"); 

 

    lcd.setCursor(0, 1); 

    lcd.print("Test  pondoir       "); 

 

 

    Servo_Porte_Pondoir.attach(39); 

    delay(250); 

    Servo_Porte_Pondoir.write(153); 

    delay(2000); 

    Servo_Porte_Pondoir.write(75); 

    delay(2000); 

    Servo_Porte_Pondoir.detach(); 

 

 

    digitalWrite(Led_Verte, LOW); 

    Valeur_Led_Verte = 0; 

    digitalWrite(Led_Orange_2, LOW); 

    Valeur_Led_Orange_2 = 0; 

    delay(250); 

  */  

 

 

   

  //***// test leds  

   

  /*  Serial.println("Test LED"); 

 

    lcd.setCursor(0, 1); 

    lcd.print("Test  LED           "); 

 

 

    Serial.println("Test LED Ouvert"); 

    // test des leds 

    digitalWrite(Led_Ouvert, HIGH); 

    delay(500); 

    digitalWrite(Led_Ouvert, LOW); 

 

    Serial.println("Test LED Fermee"); 

    digitalWrite(Led_Fermee, HIGH); 

    delay(500); 

    digitalWrite(Led_Fermee, LOW); 

 

    Serial.println("Test LED Chauffage"); 

    digitalWrite(LEDChauffage, HIGH); 



    delay(500); 

    digitalWrite(LEDChauffage, LOW); 

 

    Serial.println("Test LED Verte"); 

    digitalWrite(Led_Verte, HIGH); 

    Valeur_Led_Verte = 1; 

    delay(500); 

    digitalWrite(Led_Verte, LOW); 

    Valeur_Led_Verte = 0; 

 

    Serial.println("Test LED Orange 1"); 

    digitalWrite(Led_Orange_1, HIGH); 

    Valeur_Led_Orange_1 = 1; 

    delay(500); 

    digitalWrite(Led_Orange_1, LOW); 

    Valeur_Led_Orange_1 = 0; 

 

    Serial.println("Test LED Orange 2"); 

    digitalWrite(Led_Orange_2, HIGH); 

    Valeur_Led_Orange_2 = 1; 

    delay(500); 

    digitalWrite(Led_Orange_2, LOW); 

    Valeur_Led_Orange_2 = 0; 

 

    Serial.println("Test LED Rouge 1"); 

    digitalWrite(Led_Rouge_1, HIGH); 

    Valeur_Led_Rouge_1 = 1; 

    delay(500); 

    digitalWrite(Led_Rouge_1, LOW); 

    Valeur_Led_Rouge_1 = 0; 

 

    Serial.println("Test LED Rouge 2"); 

    digitalWrite(Led_Rouge_2, HIGH); 

    Valeur_Led_Rouge_2 = 1; 

    delay(500); 

    digitalWrite(Led_Rouge_2, LOW); 

    Valeur_Led_Rouge_2 = 0; 

 

    Serial.println("Test LED Rouge 3"); 

    digitalWrite(Led_Rouge_3, HIGH); 

    Valeur_Led_Rouge_3 = 1; 

    delay(500); 

    digitalWrite(Led_Rouge_3, LOW); 

    Valeur_Led_Rouge_3 = 0; 

 

 

    delay(1000); 

  */  

 

  //***//Mise a zero de tous les parametres 

 

  Serial.println("Mise a zero de tous les parametres"); 

 

  lcd.setCursor(0, 1); 

  lcd.print("Ts les param a 0    "); 

 

 

  digitalWrite(Led_Fermee, LOW); 

  digitalWrite(Led_Ouvert, LOW); 

  digitalWrite(LEDChauffage, LOW); 

  digitalWrite(Led_Verte, LOW); 

  digitalWrite(Led_Orange_1, LOW); 

  digitalWrite(Led_Orange_2, LOW); 

  digitalWrite(Led_Rouge_1, LOW); 

  digitalWrite(Led_Rouge_2, LOW); 

  digitalWrite(Led_Rouge_3, LOW); 

  digitalWrite(RelaisChauffage, HIGH); 

  digitalWrite(Relais_Eclairage, LOW); 

 

  delay(1000); 

 

  lcd.clear(); 

 

  ///////////////////////////////////////////// Fin phase de test  

 

 



 

 

 

 

 

  // set the cursor to column 0, line 1 

  // (note: line 1 is the second row, since counting begins with 0): 

  lcd.setCursor(0, 0); 

 

  lcd.print("  Ouverture verrou  "); 

 

  lcd.setCursor(0, 1); 

 

  lcd.print("         et         "); 

 

  lcd.setCursor(0, 2); 

 

  lcd.print("  porte du pondoir  "); 

 

  lcd.setCursor(0, 3); 

 

  lcd.print("          *         "); 

  Serial.println(""); 

 

  Serial.println("Passe toutes les sorties a low"); 

 

  digitalWrite(Led_Fermee, LOW); 

  digitalWrite(Led_Ouvert, LOW); 

  digitalWrite(LEDChauffage, LOW); 

  digitalWrite(Led_Verte, LOW); 

  digitalWrite(Led_Orange_1, LOW); 

  digitalWrite(Led_Orange_2, LOW); 

  digitalWrite(Led_Rouge_1, LOW); 

  digitalWrite(Led_Rouge_2, LOW); 

  digitalWrite(Led_Rouge_3, LOW); 

  digitalWrite(RelaisChauffage, HIGH); // High car c'est la logique inverse 

  digitalWrite(Relais_Eclairage, LOW); 

 

 

  // Ouverture des SERVOS en cas de reboot 

 

  digitalWrite(Led_Orange_2, HIGH); 

  Valeur_Led_Orange_2 = 1; 

  digitalWrite(Led_Verte, HIGH); 

  Valeur_Led_Verte = 1; 

 

  // verrou 

  Serial.println("Servo Verrou"); 

  Servo_Verrou.attach(40); 

  delay(250); 

  Servo_Verrou.write(120); 

  delay(1000); 

  Servo_Verrou.detach(); 

 

 

 

  // PortePondoir 

  Serial.println("Servos PortePondoir"); 

  Servo_Porte_Pondoir.attach(39); 

  delay(250); 

  Servo_Porte_Pondoir.write(75); 

  delay(2000); 

  Servo_Porte_Pondoir.detach(); 

 

 

  digitalWrite(Led_Verte, LOW); 

  Valeur_Led_Verte = 0; 

  digitalWrite(Led_Orange_2, LOW); 

  Valeur_Led_Orange_2 = 0; 

  delay(250); 

 

 

  Serial.println("Passe toutes les sorties a low"); 

 

  digitalWrite(Led_Fermee, LOW); 

  digitalWrite(Led_Ouvert, LOW); 



  digitalWrite(LEDChauffage, LOW); 

  digitalWrite(Led_Verte, LOW); 

  digitalWrite(Led_Orange_1, LOW); 

  digitalWrite(Led_Orange_2, LOW); 

  digitalWrite(Led_Rouge_1, LOW); 

  digitalWrite(Led_Rouge_2, LOW); 

  digitalWrite(Led_Rouge_3, LOW); 

  digitalWrite(RelaisChauffage, HIGH); // High car c'est la logique inverse 

  digitalWrite(Relais_Eclairage, LOW); 

 

  AffichagePrincipal(); 

  delay(100); 

 

} 

 

//***********************************/     /***********************************/     /***********************************/      

//                                                                                                  Fonctions Lecture Capteurs 

//***********************************/     /***********************************/     /***********************************/      

 

 

/////////////////////////////////////////////////////////////////////////// ///////////////  

//                                Fonction -  Lecture RTC 

//////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////  

 

void LectureRTC() 

{ 

  Serial.println("--> Lecture Module RTC"); 

 

  // Lecture de l'heure 

  HCRTC.EEStartRead(I2C24C32Add, 32000); 

  delay(80); 

  HCRTC.RTCRead(I2CDS1307Add); 

  delay(80); 

 

  // Recuperation des datas concernant le module RTC et stockage dans une variable de type entier 

  RTCAnnee = HCRTC.GetYear(); 

  delay(200); 

  RTCMois = HCRTC.GetMonth(); 

  RTCJour = HCRTC.GetDay(); 

  delay(200); 

  RTCJourSemaine = HCRTC.GetWeekday(); 

  delay(200); 

  RTCHeure = HCRTC.GetHour(); 

  delay(200); 

  RTCMinute = HCRTC.GetMinute(); 

  delay(200); 

  RTCSeconde = HCRTC.GetSecond(); 

  delay(200); 

 

  // Af fichage serial de la date et de l'heure 

  Serial.print("Jour de la semaine : "); 

  Serial.println(RTCJourSemaine); 

  Serial.print("Date : "); 

  Serial.print(RTCJour); 

  Serial.print("/"); 

  Serial.print(RTCMois); 

  Serial.print("/"); 

  Serial.println(RTCAnnee); 

  Serial.print("Heure : "); 

  Serial.print(RTCHeure); 

  Serial.print(":"); 

  Serial.print(RTCMinute); 

  Serial.print(":"); 

  Serial.println(RTCSeconde); 

} 

 

 

 

//////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////  

/ /                                Fonction -  Lecture Temperature 

//////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////  

 

void LectureTemperature() 

{ 

  Serial.println("--> Lecture Temperature"); 

 



  if (DHT11_Temp_Ext.read(DHT11_Temp_ExtPin) == DHTLIB_OK) 

  { 

    // Recuperation de la T du capteur DHT11 et stockage des infos dans un flottant 

    DHT11_Valeur_Ext_Temperature = (int)DHT11_Temp_Ext.temperature, 2; 

    Serial.print("Temperature DHT ext : "); 

    Serial.println(DHT11_Valeur_Ext_Temperature); 

    delay(500); 

  } 

 

 

  if (DHT11_Temp_Int.read(DHT11_Temp_IntPin) == DHTLIB_OK) 

  { 

    // Recuperation de la T du capteur DHT11 et stockage des infos dans un flottant 

    DHT11_Valeur_Int_Temperature = (int)DHT11_Temp_Int.temperature, 2; 

    Serial.print("Temperature DHT int : "); 

    Serial.println(DHT11_Valeur_Int_Temperature); 

    delay(500); 

  } 

 

} 

 

 

 

//////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////  

//                                Fonction - Lecture Humidite 

//////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////  

void LectureHumidite() 

{ 

  Serial.println("--> Lecture Humidite"); 

 

  if (DHT11_Temp_Ext.read(DHT11_Temp_ExtPin) == DHTLIB_OK) 

  { 

    // Recuperation de l'humidite du capteur DHT11 et stockage des infos dans un flottant 

    DHT11_Valeur_Ext_Humidite = (int)DHT11_Temp_Ext.humidity, 2; 

    Serial.print("Humidite DHT Ext: "); 

    Serial.println(DHT11_Valeur_Ext_Humidite); 

    delay(500); 

  } 

 

 

  // Releve de la temperature et de l humidite des sondes int 

  if (DHT11_Temp_Int.read(DHT11_Temp_IntPin) == DHTLIB_OK) 

  { 

    // Recuperation de l'humidite du capteur DHT11 et stockage des infos dans un flottant 

    DHT11_Valeur_Int_Humidite = (int)DHT11_Temp_Int.humidity, 2; 

    Serial.print("Humidite DHT Int: "); 

    Serial.println(DHT11_Valeur_Int_Humidite); 

    delay(500); 

  } 

} 

 

 

 

 

 

//////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////  

//                     Fonction - Lecture du ValeurInterF 

//////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////  

 

void LectureInterF() 

{ 

  Serial.println("--> Lecture ValeurInterF "); 

 

  ValeurInterF = digitalRead(A0); 

  delay(50); 

  Serial.print("ValeurInterF = "); 

  Serial.println(ValeurInterF); 

} 

 

 

 

//////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////  

//                   Fonction - Lecture du ValeurInterO 

////////////////////////////////////////////// ////////////////////////////////////////////  

 

void LectureInterO() 



{ 

  Serial.println("--> Lecture ValeurInterO"); 

 

  ValeurInterO = digitalRead(A1); 

  delay(50); 

  Serial.print("ValeurInterO = "); 

  Serial.println(ValeurInterO); 

} 

 

 

 

///////////////////// /////////////////////////////////////////////////////////////////////  

//                     Fonction - Lecture Inter Mode MANUEL 

//////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////  

 

void LectureInterModeManuel() 

{ 

  Serial.println("--> Lecture Valeur Inter Mode Manuel"); 

 

  ValeurInterModeManuel = digitalRead(A3); 

  delay(50); 

  Serial.print("ValeurInterModeManuel = "); 

  Serial.println(ValeurInterModeManuel); 

} 

 

 

 

///////////////////////////////////////////////////// /////////////////////////////////////  

//                     Fonction - Lecture Inter Infos 

//////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////  

 

void LectureInterInfos() 

{ 

  // Lecture du ValeurInterInfos 

  Serial.println("--> Lecture de Valeur Inter Infos"); 

 

  ValeurInterInfos = digitalRead(A2); 

  delay(50); 

  Serial.print("ValeurInterInfos = "); 

  Serial.println(ValeurInterInfos); 

} 

 

 

 

///////////////////////////////////////////////////////////////////////////////// /////////  

//                     Fonction - Lecture Inter Test Matos 

//////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////  

 

void LectureInterTestMatos() 

{ 

  // Lecture du Valeur Inter Infos 

  Serial.println("--> Lecture de Valeur Inter Test Matos"); 

 

  ValeurInterTestMatos = digitalRead(A6); 

  delay(50); 

  Serial.print("ValeurInterTestMatos = "); 

  Serial.println(ValeurInterTestMatos); 

} 

 

 

 

///////////////////////////////////////////////////////////////////////////////// /////////  

//                     Fonction - Lecture Inter nourriture 

//////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////  

 

void LectureInterFood() 

{ 

  // Lecture du ValeurInterFood 

  Serial.println("--> Lecture de Valeur Inter Food"); 

 

  ValeurInterFood = digitalRead(A5); 

  delay(50); 

  Serial.print("ValeurInterFood = "); 

  Serial.println(ValeurInterFood); 

} 

 



 

 

 

 

 

 

//***********************************/     /***********************************/     /******************** ***************/      

//                                                                                        Fonction -  Gestion des led suivant inter 

//***********************************/     /***********************************/     /**************** *******************/      

 

////// LED Porte 

 

void GestionAffichageLED() 

{ 

  Serial.println("--> Gestion Panneau LED infos"); 

 

  // Si la porte est fermee allumage led  fermee 

  if (ValeurInterF == 1) 

  { 

    digitalWrite(Led_Fermee, HIGH); 

    Valeur_LED_Bleu = 1; 

    Serial.println("LED ON Bleu"); 

    delay(500); 

 

    digitalWrite(Led_Fermee, LOW); 

    Valeur_LED_Bleu = 0; 

    Serial.println("LED OFF Bleu"); 

    delay(2000); 

 

    digitalWrite(Led_Fermee, HIGH); 

    Valeur_LED_Bleu = 1; 

    Serial.println("LED ON Bleu"); 

  } 

  else 

  { 

    digitalWrite(Led_Fermee, LOW); 

    Valeur_LED_Bleu = 0; 

    Serial.println("LED OFF Bleu"); 

  } 

 

 

 

  // Si la porte est ouverte allumage led (cligno) ouvert 

  if (ValeurInterO == 1) 

  { 

    digitalWrite(Led_Ouvert, HIGH); 

    Valeur_LED_Blanche = 1; 

    Serial.println("LED ON Blanche"); 

    delay(500); 

 

    digitalWrite(Led_Ouvert, LOW); 

    Valeur_LED_Blanche = 0; 

    Serial.println("LED OFF Blanche"); 

    delay(2000); 

 

    digitalWrite(Led_Ouvert, HIGH); 

    Valeur_LED_Blanche = 1; 

    Serial.println("LED ON Blanche"); 

 

  } 

  else 

  { 

    digitalWrite(Led_Ouvert, LOW); 

    Valeur_LED_Blanche = 0; 

    Serial.println("LED OFF Blanche"); 

  } 

 

 

  ////// Led Chauffage 

 

  if (Valeur_Relais_Chauffage == 1) 

  { 

    digitalWrite(LEDChauffage, HIGH); 

    Serial.println("LED ON Chauffage"); 

  } 

  else 



  { 

    digitalWrite(LEDChauffage, LOW); 

    Serial.println("LED OFF Chauffage"); 

  } 

 

 

 

  // Porte bloquee 0 pour les 2 inter 

  if ((ValeurInterO == 0) && (ValeurInterF == 0)) 

  { 

    Serial.println("LED ON 0 pour les 2 inter"); 

    digitalWrite(Led_Rouge_1, HIGH); 

    Valeur_Led_Rouge_1 = 1; 

  } 

 

 

  // Porte bloquee    1 pour les 2 inter 

  if ((ValeurInterO == 1) && (ValeurInterF == 1)) 

  { 

    Serial.println("LED ON 1 pour les 2 inter"); 

    digitalWrite(Led_Rouge_1, HIGH); 

    Valeur_Led_Rouge_1 = 1; 

  } 

 

 

  // Porte bloquee Timer out ouverture 

  if (PorteBloquageO == 1) 

  { 

    Serial.println("LED ON Timer out ouverture"); 

    digitalWrite(Led_Rouge_2, HIGH); 

    Valeur_Led_Rouge_2 = 1; 

  } 

 

  // Porte bloquee Timer out fermeture 

  if (PorteBloquageF == 1) 

  { 

    Serial.println("LED OFF Timer out Fermeture"); 

    digitalWrite(Led_Rouge_2, HIGH); 

    Valeur_Led_Rouge_2 = 1; 

  } 

 

 

  // Plus de nourriture 

  if (ValeurInterFood == 0) 

  { 

    Serial.println("LED ON Plus de nourriture"); 

    digitalWrite(Led_Orange_1, HIGH); 

    Valeur_Led_Orange_1 = 1; 

  } 

  else 

  { 

    Serial.println("LED OFF Plus de nourriture"); 

    digitalWrite(Led_Orange_1, LOW); 

    Valeur_Led_Orange_1 = 0; 

  } 

 

 

} 

 

 

 

//***********************************/     /***********************************/     /***********************************/      

//                                                                                                  Fonction -  Affichage LCD 

//***********************************/     /***********************************/     /***********************************/      

 

void AffichagePrincipal() 

{ 

 

 

  delay(250); 

 

  Serial.println("--> Affichage principal"); 

 

 

  lcd.setCursor(0, 0); 

  lcd.print("XXXXXXXXXXXXXXXXXXXX"); 



  lcd.setCursor(0, 1); 

  lcd.print("XXXXXXXXXXXXXXXXXXXX"); 

  lcd.setCursor(0, 2); 

  lcd.print("XXXXXXXXXXXXXXXXXXXX"); 

  lcd.setCursor(0, 3); 

  lcd.print("XXXXXXXXXXXXXXXXXXXX"); 

  delay(250); 

 

 

  //purge de l'écran 

  lcd.clear(); 

 

  // positionnement Ligne 0 

  lcd.setCursor(0, 0); 

 

  // Affichage des infos concernant la date et ƭΩƘŜǳǊŜ 

  lcd.print(RTCJour); 

  lcd.print("/"); 

  lcd.print(RTCMois); 

  lcd.print("/"); 

  lcd.print(RTCAnnee); 

  lcd.print("       "); 

  lcd.print(RTCHeure); 

  lcd.print(":"); 

  lcd.print(RTCMinute); 

 

 

  // passage de flottant a entier pour Pb affichage 

  int IntDHT11_Valeur_Int_Temperature = DHT11_Valeur_Int_Temperature; 

  int IntDHT11_Valeur_Ext_Temperature = DHT11_Valeur_Ext_Temperature; 

  int IntDHT11_Valeur_Int_Humidite = DHT11_Valeur_Int_Humidite; 

  int IntDHT11_Valeur_Ext_Humidite = DHT11_Valeur_Ext_Humidite; 

 

 

  // positionnement Ligne 2 

  lcd.setCursor(0, 1); 

 

  lcd.print("  T.I: "); 

  lcd.print(IntDHT11_Valeur_Int_Temperature); 

  lcd.print("  "); 

  lcd.print(" H.I: "); 

  lcd.print(IntDHT11_Valeur_Int_Humidite); 

  lcd.print(" "); 

 

 

  // positionnement Ligne 3 

  lcd.setCursor(0, 2); 

 

  lcd.print("  T.E: "); 

  lcd.print(IntDHT11_Valeur_Ext_Temperature); 

  lcd.print("  "); 

  lcd.print(" H.E: "); 

  lcd.print(IntDHT11_Valeur_Ext_Humidite); 

  lcd.print(" "); 

 

 

  // positionnement Ligne 4 

  lcd.setCursor(0, 3); 

 

  lcd.print("P:"); 

  lcd.print(ValeurInterF); 

 

  lcd.print(" V:"); 

  lcd.print(Valeur_Servo_Verrou); 

 

  lcd.print(" PP:"); 

  lcd.print(Valeur_Servo_Porte_Pondoir); 

 

  lcd.print(" C:"); 

  lcd.print(Valeur_Relais_Chauffage); 

 

  lcd.print(" L:"); 

  lcd.print(Valeur_Relais_Eclairage); 

 

 

 



 

  /*  

    while ((RTCSeconde != 59) || (RTCSeconde != 0)) 

    { 

      LectureRTC(); 

      delay(500); 

    } 

  */  

} 

 

 

 

 

/ /***********************************/     /***********************************/     /***********************************/      

//                                                                                                    Gestion PortePondoir 

//**** *******************************/     /***********************************/     /***********************************/      

 

void GestionPondoir() 

{ 

 

  //////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////  

  // Gestion PortePondoir Matin- Ouverture entre 8h00 et 18h30 par tranche de 30 min 

  //////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////  

 

  // La fonction ci-dessous sert aussi pour la sécurité concernant le fait qu'une poule pourrait fermer une des deux portes 

 

  if ((RTCHeure == 8) || (RTCHeure == 9) || (RTCHeure == 10) || (RTCHeure == 11) || (RTCHeure == 12) || (RTCHeure == 13) || (RTCHeure == 14) || (RTCHeure 

== 15) || (RTCHeure == 16) || (RTCHeure == 17) || (RTCHeure == 18)) 

  { 

    if ((RTCMinute == 0) || (RTCMinute == 30)) 

    { 

      Serial.println("Gestion PortePondoir du Matin"); 

      GestionPortePondoirMatin(); 

      delay(65000); 

    } 

  } 

 

  //////////////////////////////////////////////////////  

  // ouvertures exceptionnelles 

  ///// /////////////////////////////////////////////////  

  /*  

    // Janvier 7h00 

 

    if (RTCMois == 1) 

    { 

      if (RTCHeure == 7) 

      { 

        if ((RTCMinute == 0) || (RTCMinute == 30)) 

        { 

          Serial.println("Gestion PortePondoir du Matin"); 

          GestionPortePondoirMatin(); 

          delay(65000); 

        } 

      } 

    } 

 

 

    // Fevrier 7h00 

 

    if (RTCMois == 2) 

    { 

      if (RTCHeure == 7) 

      { 

        if ((RTCMinute == 0) || (RTCMinute == 30)) 

        { 

          Serial.println("Gestion PortePondoir du Matin"); 

          GestionPortePondoirMatin(); 

          delay(65000); 

        } 

      } 

    } 

  */  

 

 

 

 



  //////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////  

  // Gestion de la fermeture du pondoir pour fermeture à 17h00-17h15-17h30-17h45 

  //////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////  

  /*  

    if (RTCHeure == 17) 

    { 

      if ((RTCMinute == 0) || (RTCMinute == 15) || (RTCMinute == 30) || (RTCMinute == 45)) 

      { 

        Serial.println("Gestion PortePondoir du Soir desactivée"); 

        GestionPortePondoirSoir(); 

        delay(65000); 

      } 

    } 

    */  

} 

 

 

 

 

 

 

 

 

//////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////  

//                   Fonction -  ouverture du PortePondoir Matin 

//////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////  

 

void GestionPortePondoirMatin() 

{ 

  Serial.println("--> Gestion Porte Pondoir Matin"); 

 

  // set the cursor to column 0, line 1 

  // (note: line 1 is the second row, since counting begins with 0): 

  lcd.setCursor(0, 0); 

 

  lcd.print("--------------------"); 

 

 

  lcd.setCursor(0, 1); 

 

  lcd.print("  Ouverture portes  "); 

 

 

  lcd.setCursor(0, 2); 

 

  lcd.print("   du  pondoir !    "); 

 

 

  lcd.setCursor(0, 3); 

 

  lcd.print("--------------------"); 

 

 

  delay(2000); 

 

 

  digitalWrite(Led_Orange_2, HIGH); 

  Valeur_Led_Orange_2 = 1; 

  digitalWrite(Led_Verte, HIGH); 

  Valeur_Led_Verte = 1; 

 

 

  /*  

    // verrou 

    Serial.println("Servo Verrou"); 

    Servo_Verrou.attach(40); 

    delay(250); 

    Servo_Verrou.write(120); 

    delay(1000); 

    Servo_Verrou.detach(); 

  */  

 

 

  // PortePondoir 

  Serial.println("Servos PortePondoir"); 

  Servo_Porte_Pondoir.attach(39); 



  delay(250); 

  Servo_Porte_Pondoir.write(75); 

  delay(2000); 

  Servo_Porte_Pondoir.detach(); 

 

 

  digitalWrite(Led_Verte, LOW); 

  Valeur_Led_Verte = 0; 

  digitalWrite(Led_Orange_2, LOW); 

  Valeur_Led_Orange_2 = 0; 

  delay(250); 

 

  Valeur_Servo_Porte_Pondoir = 0; 

 

} 

 

 

 

//////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////  

//                                Fonction -  Fermeture du PortePondoir Soir 

//////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////// //  

 

void GestionPortePondoirSoir() 

{ 

  Serial.println("--> Gestion PortePondoir soir"); 

 

 

  // set the cursor to column 0, line 1 

  // (note: line 1 is the second row, since counting begins with 0): 

  lcd.setCursor(0, 0); 

 

  lcd.print("--------------------"); 

 

 

  lcd.setCursor(0, 1); 

 

  lcd.print("  Fermeture portes  "); 

 

 

  lcd.setCursor(0, 2); 

 

  lcd.print("    du pondoir !    "); 

 

 

  lcd.setCursor(0, 3); 

 

  lcd.print("--------------------"); 

 

 

  delay(2000); 

 

  digitalWrite(Led_Orange_2, HIGH); 

  Valeur_Led_Orange_2 = 1; 

  digitalWrite(Led_Verte, HIGH); 

  Valeur_Led_Verte = 1; 

 

  Serial.println("Activation Relais Servos PortePondoir"); 

  Servo_Porte_Pondoir.attach(39); 

  delay(250); 

  Servo_Porte_Pondoir.write(153); 

  delay(2000); 

  Servo_Porte_Pondoir.detach(); 

 

 

  digitalWrite(Led_Verte, LOW); 

  Valeur_Led_Verte = 0; 

  digitalWrite(Led_Orange_2, LOW); 

  Valeur_Led_Orange_2 = 0; 

  delay(250); 

 

  Valeur_Servo_Porte_Pondoir = 1; 

 

 

} 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

//***********************************/     /***************** ******************/     /***********************************/      

//                                                                   Fonction - Gestion de la lumiere de la porte suivant les saisons 

//***********************************/     /*********** ************************/     /***********************************/      

 

void GestionEclairageExt() 

{ 

  // allumage de la lumière extérieure avant fermeture de la porte 

  // permet aux poules de retrouver leur chemin si elles sont dehors la nuit tombée 

 

  Serial.println("--> Eclairage exterieur"); 

 

  // Janvier 

  if ((RTCMois == 1) && (RTCHeure == 18)) 

  { 

    Serial.println("Eclairage Janvier "); 

    digitalWrite(Relais_Eclairage, HIGH); 

    Valeur_Relais_Eclairage = 1; 

  } 

  if ((RTCMois == 1) && (RTCHeure != 18)) 

  { 

    Serial.println("Non Eclairage Janvier "); 

    digitalWrite(Relais_Eclairage, LOW); 

    Valeur_Relais_Eclairage = 0; 

  } 

 

 

  // Fevrier 

  if ((RTCMois == 2) && (RTCHeure == 18)) 

  { 

    Serial.println("Eclairage Fevrier"); 

    digitalWrite(Relais_Eclairage, HIGH); 

    Valeur_Relais_Eclairage = 1; 

  } 

  if ((RTCMois == 2) && (RTCHeure != 18)) 

  { 

    Serial.println("Non Eclairage Fevrier "); 

    digitalWrite(Relais_Eclairage, LOW); 

    Valeur_Relais_Eclairage = 0; 

  } 

 

 

  // Mars 

  if ((RTCMois == 3) && (RTCHeure == 19)) 

  { 

    Serial.println("Eclairage Mars"); 

    digitalWrite(Relais_Eclairage, HIGH); 

    Valeur_Relais_Eclairage = 1; 

  } 

  if ((RTCMois == 3) && (RTCHeure != 19)) 

  { 

    Serial.println("Non Eclairage Mars "); 

    digitalWrite(Relais_Eclairage, LOW); 

    Valeur_Relais_Eclairage = 0; 

  } 

 

 

  // Avril 

  if ((RTCMois == 4) && (RTCHeure == 20)) 

  { 

    Serial.println("Eclairage Avril"); 

    digitalWrite(Relais_Eclairage, HIGH); 

    Valeur_Relais_Eclairage = 1; 

  } 

  if ((RTCMois == 4) && (RTCHeure != 20)) 



  { 

    Serial.println("Non Eclairage Avril "); 

    digitalWrite(Relais_Eclairage, LOW); 

    Valeur_Relais_Eclairage = 0; 

  } 

 

 

  // Mai  

  if ((RTCMois == 5) && (RTCHeure == 21)) 

  { 

    Serial.println("Eclairage Mai"); 

    digitalWrite(Relais_Eclairage, HIGH); 

    Valeur_Relais_Eclairage = 1; 

  } 

  if ((RTCMois == 5) && (RTCHeure != 21)) 

  { 

    Serial.println("Non Eclairage Mai "); 

    digitalWrite(Relais_Eclairage, LOW); 

    Valeur_Relais_Eclairage = 0; 

  } 

 

 

  // Juin 

  if ((RTCMois == 6) && (RTCHeure == 22)) 

  { 

    Serial.println("Eclairage Juin"); 

    digitalWrite(Relais_Eclairage, HIGH); 

    Valeur_Relais_Eclairage = 1; 

  } 

  if ((RTCMois == 6) && (RTCHeure != 22)) 

  { 

    Serial.println("Non Eclairage Juin "); 

    digitalWrite(Relais_Eclairage, LOW); 

    Valeur_Relais_Eclairage = 0; 

  } 

 

 

  // Juillet 

 

  if ((RTCMois == 7) && (RTCHeure == 22)) 

  { 

    Serial.println("Eclairage Juillet"); 

    digitalWrite(Relais_Eclairage, HIGH); 

    Valeur_Relais_Eclairage = 1; 

  } 

  if ((RTCMois == 7) && (RTCHeure != 22)) 

  { 

    Serial.println("Non Eclairage Juillet "); 

    digitalWrite(Relais_Eclairage, LOW); 

    Valeur_Relais_Eclairage = 0; 

  } 

 

 

  // Aout 

  if ((RTCMois == 8) && (RTCHeure == 21)) 

  { 

    Serial.println("Eclairage Aout"); 

    digitalWrite(Relais_Eclairage, HIGH); 

    Valeur_Relais_Eclairage = 1; 

  } 

  if ((RTCMois == 8) && (RTCHeure != 21)) 

  { 

    Serial.println("Non Eclairage Aout "); 

    digitalWrite(Relais_Eclairage, LOW); 

    Valeur_Relais_Eclairage = 0; 

  } 

 

 

  // Septembre 

  if ((RTCMois == 9) && ((RTCHeure == 20) || (RTCHeure == 7))) 

  { 

    Serial.println("Eclairage Septembre"); 

    digitalWrite(Relais_Eclairage, HIGH); 

    Valeur_Relais_Eclairage = 1; 

  } 

  if ((RTCMois == 9) && ((RTCHeure != 20) && (RTCHeure != 7))) 



  { 

    Serial.println("Non Eclairage Septembre "); 

    digitalWrite(Relais_Eclairage, LOW); 

    Valeur_Relais_Eclairage = 0; 

  } 

 

 

  // Octobre 

  if ((RTCMois == 10) && (RTCHeure == 18)) 

  { 

    Serial.println("Eclairage Octobre"); 

    digitalWrite(Relais_Eclairage, HIGH); 

    Valeur_Relais_Eclairage = 1; 

  } 

  if ((RTCMois == 10) && (RTCHeure != 18)) 

  { 

    Serial.println("Non Eclairage Octobre "); 

    digitalWrite(Relais_Eclairage, LOW); 

    Valeur_Relais_Eclairage = 0; 

  } 

 

 

  // Novembre 

  if ((RTCMois == 11) && (RTCHeure == 18)) 

  { 

    Serial.println("Eclairage Novembre"); 

    digitalWrite(Relais_Eclairage, HIGH); 

    Valeur_Relais_Eclairage = 1; 

  } 

  if ((RTCMois == 11) && (RTCHeure != 18)) 

  { 

    Serial.println("Non Eclairage Novembre "); 

    digitalWrite(Relais_Eclairage, LOW); 

    Valeur_Relais_Eclairage = 0; 

  } 

 

 

  // Decembre 

  if ((RTCMois == 12) && (RTCHeure == 17)) 

  { 

    Serial.println("Eclairage Decembre"); 

    digitalWrite(Relais_Eclairage, HIGH); 

    Valeur_Relais_Eclairage = 1; 

  } 

  if ((RTCMois == 12) && (RTCHeure != 17)) 

  { 

    Serial.println("Non Eclairage Decembre "); 

    digitalWrite(Relais_Eclairage, LOW); 

    Valeur_Relais_Eclairage = 0; 

  } 

 

} 

 

 

 

 

 

 

 

 

//***********************************/     /************************* **********/     /***********************************/     //                                                                   

   Fonctions concernant le  Chauffage 

//***********************************/     /***********************************/     /***** ******************************/      

 

 

//////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////  

//                    Fonction de Gestion du Chauffage fermeture 

///////////////////////////////////////////////////////////////////// /////////////  

 

void ChauffagePostFermeture() 

{ 

  Serial.println("--> Gestion chauffage lors de la fermeture"); 

 

  // Petite chauffe de 10 min lors de la fermeture de la porte 

 

  Serial.println("Allumage du Chauffage pdt 10 min"); 



  digitalWrite(RelaisChauffage, LOW); //logique inverse 

  Valeur_Relais_Chauffage = 1; 

 

  // Allumage LED de chauffage 

  Serial.println("Allumage LED de chauffage"); 

  digitalWrite(LEDChauffage, HIGH); 

  ValeurLEDChauffage = 1; 

 

  lcd.setCursor(0, 0); 

  lcd.print("--------------------"); 

  lcd.setCursor(0, 1); 

  lcd.print("  !  Petite  !      "); 

  lcd.setCursor(0, 2); 

  lcd.print("  !  Chauffe !      "); 

  lcd.setCursor(0, 3); 

  lcd.print("--------------------"); 

  delay(250); 

 

  // Delais de 10min de chauff 

  Serial.println("Delais de 10min de chauff"); 

  delay(600000); 

 

  Serial.println("Exctinction du Chauffage"); 

  digitalWrite(RelaisChauffage, HIGH); 

  Valeur_Relais_Chauffage = 0; 

 

 

  // Exctinction LED de chauffage 

  Serial.println("Exctinction LED de chauffage"); 

  digitalWrite(LEDChauffage, LOW); 

  ValeurLEDChauffage = 0; 

 

 

} 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

//////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////  

//                    Fonction de Gestion du Chauffage Classique 

////////////////////////////////////////////// ////////////////////////////////////  

void GestionChauffage() 

{ 

  if ((RTCMois == 1) || (RTCMois == 2) || (RTCMois == 3) || (RTCMois == 4) || (RTCMois == 10) || (RTCMois == 11) || (RTCMois == 12)) 

  { 

    Chauffage(); 

  } 

} 

 

 

 

 

void Chauffage() 

{ 

  Serial.print("--> Gestion du chauffage Classique "); 

 

  if (Timer_Chauffage < millis()) 

  { 

 

    if (ValeurInterF == 1) 

    { 

 

      if ((DHT11_Valeur_Int_Temperature <= 8)) 

      { 

        Serial.println(" - Allumage du Chauffage"); 

        digitalWrite(RelaisChauffage, LOW); 

        Valeur_Relais_Chauffage = 1; 

 

        // Allumage LED de chauffage 

        digitalWrite(LEDChauffage, HIGH); 

        ValeurLEDChauffage = 1; 



      } 

      else 

      { 

        Serial.println("- Exctinction du Chauffage"); 

        digitalWrite(RelaisChauffage, HIGH); 

        Valeur_Relais_Chauffage = 0; 

 

        // Extinction LED de chauffage 

        digitalWrite(LEDChauffage, LOW); 

        ValeurLEDChauffage = 0; 

      } 

 

    } 

    else 

    { 

      Serial.println("- Exctinction du Chauffage"); 

      digitalWrite(RelaisChauffage, HIGH); 

      Valeur_Relais_Chauffage = 0; 

 

      // Extinction LED de chauffage 

      digitalWrite(LEDChauffage, LOW); 

      ValeurLEDChauffage = 0; 

    } 

 

 

 

    // Timer mini de chauff et de pause - regle a 5 min mini 

    Timer_Chauffage = millis() + 300000; 

 

  } 

 

  if (RTCHeure == 7) 

  { 

    Serial.println("- Exctinction du Chauffage"); 

    digitalWrite(RelaisChauffage, HIGH); 

    Valeur_Relais_Chauffage = 0; 

 

    // Extinction LED de chauffage 

    digitalWrite(LEDChauffage, LOW); 

    ValeurLEDChauffage = 0; 

  } 

} 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

//***********************************/     /***********************************/     /***********************************/      

//                                                                                                      GestionPortePrincipale 

//***********************************/     /***********************************/     /***********************************/      

 

 

void GestionPortePrincipale() 

{ 

 

 

  // Gestion Mode Manuel ou Auto 

  if (ValeurInterModeManuel == 0) 

  { 

 

 

    //////////////////////////////////////////////////////////  

    //      Gestion Ouverture porte auto suivant les saisons 

    //////////////////////////////////////////////////////////  

    Serial.println("-->Detection Ouverture de porte"); 

 

    // gestion de l'ouverture du lundi au samedi 

 

 




