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Modulesde la premiére carte

La premiérecarte est une ARDUINO MEGAl|eO A
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-Un &ran LCE Lignes

- Un Relaispour le dhauffage

- Une horloge (module RTC)

- Desservos:
Sewo PortePondoi(servo a rotation continue)
Sewo Verrou
Sewo Moteur Porte

-5 Qdzy puB gétetlgichauffage elclairage.
- De capteur deempératureet R Q K dzY 2 moidileSDH®1)

- 5 ifdterrupteurs:
Interrupteur magnétique pour la fermeture.
Ly G SNNHzLIG SdzNJ YI 3y SG Al dzS LI dzNJ £ Q2 dz@ S NI dzNB &
Interrupteur a bille pour la détection de la nourriture dansrlangeoire.
Interrupteur pour lednfos
Interrupteur pour leMode manuel porte
Interrupteur pour le ModeTes Matos

De LED
Ouvert- Blanche
Fermee- Bleue
Chauffage Rouge
LED Vert
LED Orang&
LED Orange 2
LED Rougé
LEDRouge_2
LED Rouge 3

De résistances diverses.



Connectivitéc Branchement des modulede la premiere carte

Ecran 2004 lcd

PIN1--> GND

PIN2 --> 5V

PIN3--> miieu du 10 K les deux autres au + @iverser si pb constaté
PIN4 --> 12PIN MEGA 2560
PIN5 -->GND

PIN6 --> 11PIN MEGA 2560
PIN7 -->

PIN8 -->

PIN9 -->

PIN10-->

PIN11--> 5PIN MEGA 2560
PIN12--> 4PIN MEGA 2560
PIN13--> 3PIN MEGA 2560
PIN14--> 2PIN MEGA 2560
PIN15-->5Vvia 220
PIN16-->GND

o

PINARDUINQMEGA 2560

/o] -X-
/1 -X-
112 lcd
13 lcd

z lcd
115 lcd

116 LED OuvertBlanche -LED
n LED FermeeBleue -LED
118 LED ChauffageRouge -LED

19 LED Vert -LED

/110 LED Orange 1 -LED
/111 led

/112 led

/113 LED Rouge 3 -LED
1114

/115

/116

n7

/118  Relais Chauffage -RELAIS
/119

/20 RTC_SDA -HORLOGE
/21 RTC_SCL -HOROGE

/l22  laison serie // RX

/123 laison serie /| TX

1124

1125

1126

1127

1128

1129

1130

1131

1132

1133

1134

1135

1136

/137 LED Rouge 1 -LED

//38  LED Orange 2 -LED

/39  Servo PortePondoir - SERVO
/40  Servo Verrou -SERVO
/l41  Servo Moteur Porte - SERVO
1142

/l43  Relais Eclairage - RELAIS
1144

/145

1146

/47  Led Rouge_2 -LED

/48  DHT11 Ext - TEMPERATURE
/149 DHT11 Int - TEMPERATURE
1150



/151
1152
1153

/IAQ
/1AL
1IA2
/IA3
lIA4
/IA5
1IA6
IIA7
1IA8
1IA9
/IA10
/IA11
/IA12
/IA13
/IA14
/IA15

Inter~ INTERRUPTEUR

InterO- INTERRUPTEUR

Inter Infos INTERRUPTEUR

Inter Mode manuel porte INTERRUPTEUR

Inter Food INTERRUPTEUR
Inter Test MatosINTERRUPTEUR



Architecture du programmaele la premige carte:

Definition des modules Icd

Definition des modules Servo

Définition des broches utilisées pour capteur DHEtliiibliothéques associées
Définition des broches utilisées pour les Inter

Definition des broches utilisees par les leds de la porte

Définition des broches utilisées pour module Relais éclairage

Definition Relais chauffage

Définition des broches utiliség@ur module RTC & Bibliothéques associées
Définition des broches utiliségmur les autres capteurs

setup()

/I Initialisation du port serie

/I Affichage d'un message de start

/I Définition des outputs pour led ouveiferme
/I Définition des ouput pour LED Chauff

/I Définition des variables panneau led infos
/I Définition des inputs pour les micro rupteurs
/I Définition des inputs pour le micro rupteur InterFood
/I Définition des inputs pour InterTestMatos

/I Définition de l'inter inb

/I Définition de l'inter mode manuel

/I Définition des outputs pour Relais Lumiere
/I Définition des outputs pour Relais_Servos
/I Définition des outputs pour Relais Chauff

/I Définition des outputs pour Icd

loop()

/I Boucle Initiale

/I Lecture des capteurs

/I Affichage des informations

/I Gestion des actions

/I Gestion des actions manuelles via interrupteurs
/I Detection des erreurs

/I fonctions appelées dans le loop

First_Init()

LectureRTC()
LectureTemperature()
LectureHumidig()
LecturelnterF()
LecturelnterO()
LecturelnterModeManuel()
Lecturelnterinfos()
LecturelnterTestMatos()
LecturelnterFood()
GestionAffichageLED()
AffichagePrincipal()
GestionPondoir()
GestionPortePondoirMatin()
GestionPortePondoirSoir()
GestionEclairage B}t
ChauffagePostFermeture()
Chauffage()
GestionPortePrincipale()
OuverturePorte()
FermeturePorte()
DetectionBloquage()
AffichageVersion()
GestionTest_Matos()
Test_Matos()
GestionAffichagelnfos()
Affichagelnfos()
Conversion()
Envoie_Infos()



Programmede la premiere carte

| DEFINITION DES BIBLIOTHEQUES ET MODULES

T T T ]
I Definition des modules Icd
M M

/I include the library code:
#include <LiquidCrystal.h>

/I initialize the library with the numbers of the interface pins
LiquidCrystal lcd(12, 11, 5, 4, 3, 2);

I T Mt
I Definition des modules Servo
T T T ]

#include <Servo.h>

/I create a servo object pour la porte

Servo Servo_Porte_Principale;

/I permet de savoir salPorte Principale & ouverte ou fermée
int Valeur_Servo_Porte_Principale = 0;

/I create a servo object pour le verrou

Servo Servo_Verrou;

/I permet de savoir si le verrou et ouvert darmée
int Valeur_Servo_Verrou = 0;

/I create a servo object pour IRortePondoir

Servo Servo_Porte_Pondoir;

/I permet de savoir si leal Porte Pondoiest ouvert oufermée
int Valeur_Servo_Porte_Pondoir = 0;

NI T T T ] I
/I Définitiondes brochesitiliséespour capteur DHT 11 diibliothequesassociées
i,

#include <dht11.h>

/I DéfinitionCapteur T Ext & int
dhtll DHT11_Temp_Ext;
dhtll DHT11_Temp_lInt;

/I Capteur DHT11 pin 48
#define DHT11_Temp_ExtPin 48
/I Capteur DHT11 pin 49
#define DHT11_Temp_IntPin 49

/I Déclaratioret init des Valeurs des capteurs Ext et Int
float DHT11_Valeur_Ext Temperature = 0O;
float DHT11_Valeur_Extumidite = O;

float DHT11_Valeur_Int_Temperature = 0;
float DHT11_Valeur_Int_Humidite = 0;

oo
I Définitiondes brochewtiliséespour les Inter de la porte
oo

I Inter microrupteurmagnétiquefermeture
/lint InterF = AQ;
I Inter microrupteurmagnétiqueouverture
/lint InterO = A1;



/I Valeur Inter F
int ValeurInterF = 0O;
/I Valeur Inter O
int ValeurinterO = 0O;

/I Inter Infos

[lint InterInfos = A2;

/I Valeur Interinfos

int Valeurinterinfos = 0;

/I Inter mode manuel

/lint InterModeManuel = A3;

/I Valeur Inter Mode Manuel

int ValeurinterModeManuel = 0O;

/I Inter Food

/lint InterFood = A5;

/I Valeur Inter Mode Manuel
int ValeurinterFood = 1,

/I Inter TestMatos

/lint InterTestMatos = A6;

/I Valeur Inter Mode Manuel
int ValeurInterTestMatos = 0;

/I Valeur Bloquage des portes si pb (automatique)
int PorteBloquageO = 0;
int PorteBloquageF = 0;

/I Timer bloquage porte ouverte / fermee
unsigned long TimerBPO = 0;
unsigned long TimerBPF = 0;

o
" Definition des broches utilisees par leds de la porte
T T

/I Ecl_Led_Ouvert
int Led_Ouvert = 6;
int Valeur_LED_Blanche = 0; // correspond LED ouvert

/I Ecl_Led_Fermee
int Led_Fermee = 7;
int Valeur_LED_Bleu0; // correspond LED ferme

/ILedR QA Yy T 2 Novdctioh 2 y &
int Led_Verte = 9;
int Valeur_Led_Verte = 0; // correspond LED action

/lLedR QA Yy T 2 N¥PIu$ dechguiture
int Led_Orange_1 = 10;
int Valeur_Led_Orange_1 = 0; // correspdidtD Rus de nourriture

/lLedR QA ¥y T 2 NI $eivds Bofisitension
int Led_Orange_2 = 38;
int Valeur_Led_Orange_2 = 0;

/lLedR QA Yy T 2 Novdrréuk pbriedavec les inter
int Led_Rouge_1 = 37;
int Valeur_Led_Rouge_1 = 0; // correspond LED errete poec les inter



//LedR QA Yy T 2 NIvrdrréuk gbrgedimer out
int Led_Rouge_2 =47,
int Valeur_Led_Rouge_2 = 0; // correspond LED erreur porte timer out

/lLedR QA Yy T 2 NaMB dbrke8pgril aussi au pin du seRa2 y O & gblirtaf dzY S
int Led_Rouge_3 = 13;
int Valeur_Led_Rouge_3 =0; // correspond LED data

/I LED Chauffage
int LEDChauffage = 8;
int ValeurLEDChauffage = 0;

T T T ]
I Définitiondes brahesutiliséespour module Relaiéclairage
I T T ]

/I Relaiséclairage
int Relais_Eclairage = 43;

/I Valeur Relais
int Valeur_Relais_Eclairage = 0;

M e
" Definition Relais chauffage
I T T T

/I Relais Chauffage
int RelaisChauffage = 18;

/I Valeur Relais Chauffage
int Valeur_Relais_Chauffage = 0;

/I Timer de fonctionnement mini pour le chauffageRelaisChauffage
unsigned long Timer_Chauffage = 0;

o
/I Définition des brochesitiliséespour module RTC Ribliothequesassociées
o

#include "Wire.h"

#include <HCRTC.h>

#define 12CDS1307Add 0x68

#define 12C24C32Add 0x50

/Ichar ExanpleString[] = "Horloge Aurelien";
/Ibyte index;

HCRTC HCRTC;

/I Déclarationdes variables du module RTC
int RTCHeure = 0;
int RTCMinute = 0;
int RTCAnnee = 0;
int RTCMois = 0;
int RTCJour =0;
int RTCSeconde = 0;
RTCJourSemaine = 0;

=

in

=

/I permet un seul passage dans init
int Var_Init = 0;



NI T
/I Bblio et variables pour la liaissérie
NI

#include <SoftwareSerial.h>
SoftwareSeriamySerial(22, 23);
/I chaine dcaractérespourf Q S yd@sadnriesvia liaisorsérie

String STR_RTCAnNnee;

String STR_RTCMois;

String STR_RTCJour ;

String STR_RTCHeure;

String STR_RTCMinute;

String STR_DHT11_Valeur_Int_Temperature_Entier;
String STR_DHT11_Valeur_Int_Humidite_Entier;
String STR_DHT11_Valeur_Ext_Temperature_Entier;
String STR_DHT11_Valeur_Ext_Humidite_Entier;
String STR_Valeur_Servo_Porte_Principale;
String STR_ValeurinterF;

String STR_ValeurinterO;

String STR_PorteBloquageO;

String STR_PorteBloquageF;

String STR_Valeur_Servo_Verrou;

String STR_Valeur_Servo_Porte_Pondoir;
String STR_Valeur_Relais_Chauffage;

String STR_Valeur_Relais_Eclairage;

String STR_Valeurlnterinfos;

String STR_ValeurinterModeManuel,

String STR_\@lrinterTestMatos;

String STR_ValeurinterFood;

String STR_Valeur_LED_Blanche;

String STR_Valeur_LED_Bleu;

String STR_Valeur_Led_Verte;

String STR_Valeur_Led_Orange_1;

String STR_Valeur_Led_Orange_2;

String STR_Valeur_Led_Rouge_1;

String STR_Valeured_Rouge_2;

String STR_Valeur_Led_Rouge_3;

String STR_ValeurLEDChauffage;

o M

n SETUP

1 NE RIEN MEXTREQWEI ES INPUT ET OUTRAWICUN TEST ET AFFICHAGE ECRAN TFT
I o I

void setup()

Serial.begin(9600);

[/l initialisation du port serie
mySerial.begin(4800);

/I Affichage d'un message de start
Serial.printin("Initialisation Programme> SETUP");

/I Définitiondes outputspour led ouverfferme
Serial.printin("Definition Output pour led ouveférme");
pinMode(Led_Ouvert, OUTPUT);
pinMode(Led_Fermee, OUTPYJ

/I Définitiondes output pour LED Chauff
Serial.printin("Definition Output pour LEDChauffage");
pinMode(LEDChauffage, OUTPUT);

/I Définitiondes variables panneau led infos
Serial.printin("Definition Output panneau led infos");
pinMode(led_Verte, OUTPUT);
pinMode(Led_Orange_1, OUTPUT);
pinMode(Led_Orange_2, OUTPUT);



pinMode(Led_Rouge_1, OUTPUT);
pinMode(Led_Rouge_2, OUTPUT);
pinMode(Led_Rouge_3, OUTPUT);

/I Définitiondes inputspour lesmicro rupteurs
Serial.printin("Defiition Input pour les microrupteurs");
pinMode(AO, INPUT);

pinMode(A1, INPUT);

/I Définitiondes inputspour lemicro rupteurinterFood
Serial.printin("Definition Input pour InterFood");
pinMode(A5, INPUT);

/I Définitiondes inpus pour InterflestMatos
Serial.printin("Definition Input pour InterTestMatos");
pinMode(A6, INPUT);

/I Définitionde l'inter info
Serial.printin(Definition Input de | inter info");
pinMode(A2, INPUT);

/I Définitionde l'inter mode manuel
Serial.printin(Definition Input de | inter mode manuel");
pinMode(A3, INPUT);

/I Définitiondes outputspour Relais Lumiere
Serial.printin("Definition Output pour Relais_Eclairage");

pinMode(Relais_Eclairage, OUTPUT);

/I Définitiondes outputspour Relais_Sgps

Serial.printin("Definition Output pour les 3 Relais Servos");

/I Définitiondes outputspour Relais Chauff
Serial.printin("Definition Output pour RelaisChauffage");
pinMode(RelaisChauffage, OUTPUT);

/I Définitiondes outputspour Icd
Saial.printin("Definition Output pour Icd");

/I set up the Icd's number of columns and rows:
Icd.begin(20, 4);

Serial.printin(*--------------------%;

e
n
o

void loop()
{

NI
n BOUCLE INITIALE
M

Serial.pritin(" DEBUF “);

/I mise en place initiale des elements pour le demarrage a froid.

if (Var_Init == 0)
{
First_Init();
}
Var_Init = 1;

s
/I Lecture des capteurs
I I

TN
LOOP
e



LectureRTC();
delay(100);

LectureTemperature();
delay(100);

LectureHumidite();
delay(100);

LecturelnterF();
delay(100);

LecturelnterO();
delay(100);

LecturelnterModeManuel();
delay(100);

LecturelnterTestMatos();
delay(100);

Lecturelnterinfos();
delay(100);

LecturelnterFood();
delay(100);

M
/I Affichage des informations
i 1

AffichagePrincipal();
delay(1000);

GestionAffichageLED();
delay(100);

I T
/I Gestion des actions
I T

GestionPortePrincipale();
delay(1000)

GestionPondoir();
delay(1000);

GestionEclairageExt();
delay(1000);

GestionChauffage();
delay(1000);

HHHHHTH T
/I Gestion des actions manuelles via interrupteurs
M M

GestionAffichagelnfos();
delay(1000);

GestionTest_Matos();

delay(1000);

I T
/I Detection des erreurs
I T

LecturelnterF();
delay(100);

LecturelnterO();



delay(100);

DetectionBloquage();

T ]
I Fonctions
T ]

T T T T 1

I FonctieRremiéreboucle.

/I Ici on ouvre le verrou de la porte principale et on ferme la porte du pondoir

/1 SOA a aéhaqiedrsé stds tensipoe qui évité tout probleéme avec les poules
M o

void First_Init()
{

delay(250);
/I affichage de la version

AffichageVersion();

delay(250);
Icd.setCursor(0, 0);
lcd.print(" Start Arduino ! *);

Icd.setCursor(0, 1);
led.print(" MADE BY ");

Icd.setCursor(0, 2);
lcd.print("  Aurelien ")

Icd.setCursor(0, 3);
led.print("  XXXXXXXX ");

delay(2000);
Icd.clear();

N iphase de test
Serial.printin(*-> Test_Matos");

Icd.setCursor(0, 0);
Icd.setCursor(0, 1);
led.print(" TEST ")

lcd.setCursor(0, 2);
led.print(" MATOS ");

lcd.setCursor(0, 3);

delay(2000);

Icd.clear();

I**]] Allume et eteint tous les relais
Serial.printin("Allume tous les relais qg instant");

Icd.setCursor(0, 1);
lcd.print("ONOFF ts les Relais");

digitalWrite(RelaisChauffage, LOW );
digitalWrite(Relais_Eclairage, HIGH);

i

i



delay(2000);
Icd.clear();

I***]| Mise azérode tous legparameétres
Serial.printin("Mise a zero de tous les parametres");

lcd.setCursor(0, 1);
lcd.print("Tous les param a 0 ");

digitalWrite(Led Fermee, LOW);
digitalWrite(Led_Ouvert, LOW);
digitalWrite(LEDChauffage, LOW);
digitalWrite(Led_Verte, LOW);
digitalWrite(Led_Orange_1, LOW);
digitalWrite(Led_Orange_2, LOW);
digitalWrite(Led_Rouge_1, LOW);
digitalWrite(Led_Rouge_2, LOW);
digitalWrite(Led_Rouge_3, LOW);
digitalWrite(RelaisChauffage, HIGH);
digitalWrite(Relais_Eclairage, LOW);

delay(500);
Icd.clear();

I***[[Lecture des capteurs
Serial.printin("Lecture capteurs");

Icd.setCursor(0, 1);
lcd.print("Lecture desapteurs");

/I Lecture de ValeurInterF
Serial.print("ValeurinterF = ");
ValeurInterF = digitalRead(A0);
Serial.printin(ValeurinterF);

/I Lecture du ValeurinterO
Serial.print(“ValeurinterO = ");
ValeurinterO = digitalRead(Al);
Serial.pritin(ValeurinterO);

/I Lecture du ValeurInterFood
Serial.print("ValeurinterFood = ");
ValeurinterFood = digitalRead(A5);
Serial.printin(ValeurinterFood);

/I Lecture du Valeurlnterinfos
Serial.print("Valeurlnterinfos = ");
ValeurInterinfos wigitalRead(A2);
Serial.printin(Valeurlnterinfos);

/I Lecture du ValeurModeManuel
Serial.print(“ValeurinterModeManuel = ");
ValeurinterModeManuel = digitalRead(A3);
Serial.printin(ValeurinterModeManuel);

/I Lecture du ValeurInterTestMatos
Serial.print("ValeurinterTestMatos = ");
ValeurinterTestMatos = digitalRead(A6);
Serial.printin(ValeurinterTestMatos);

delay(2000);
Icd.clear();

I**]] test les relais
Serial.printin("Test tous les relais");

Icd.setCursor(0, 1);
lcd.print("Test ts les relais ");

Serial.printin("Test Relais Chauffage LOW");
digitalWrite(RelaisChauffage, LOW); // High car c'est la logique inverse
delay(2000);



Serial.printin("Test Relais Chauffage HIGH");
digitalWrite(RelaisChauffage, HIGH);

delay(1000);
Serial.printin("Test Relais Chauffage LOW");
digitalWrite(RelaisChauffage, LOW); // High car c'est la logique inverse

delay(2000);

Serial.printin("Test Relais Chauffage HIGH");
digitalWrite(RelaisChauffage, HIGH);
delay(1000);

Serial.printin("Test Relais_Eclairage HIGH ");
digitalWrite(Relais_Eclairage, HIGH);
delay(1000);

Serial.printin("Test Relais_Eclairage LOW");
digitalWrite(Relais_Eclairage, LOW);
delay(1000);

Icd.clear();

I¥**[[ Test du verrou
/* Serial.printin("Test verrou");

lcd.setCursor(0, 1);
lcd.print("Test verrou ")

digitalWrite(Led_Orange_2, HIGH);
Valeur_Led_Orange_2 =1,
digitalWrite(Led_Verte, HIGH);
Valeur_Led_Verte = 1;

/I test du verrou
Seial.printin("Test Servo Verrou");
Servo_Verrou.attach(40);
delay(250);
Servo_Verrou.write(120);
delay(1000);
Servo_Verrou.write(0);
delay(1000);
Servo_Verrou.write(120);
delay(1000);
Servo_Verrou.detach();
*

II** */ Test de la porte
[*Serial.printin("Test Servo Moteur Porte");

lcd.setCursor(0, 1);
led.print("Test porte ");

Servo_Porte_Principale.attach(41);
delay(250);

ValeurInterF = digitalRead(A0);
/I fermeture
while (Valeurinter== 0)

{

Servo_Porte_Principale.write(70);

/I Lecture de | etat des capteur inter
Serial.print(“Lecture de | etat du capteur inter = *);
ValeurInterF = digitalRead(A0);

delay(10);

Serial.printin(ValeurinterF);

}
Servo_Porte_incipale.detach();



delay(3000);

Servo_Porte_Principale.attach(41);
delay(250);

ValeurinterO = digitalRead(A1);
/louverture
while (ValeurinterO == 0)

{

Serial.printin("Ouverture de la porte tant que | on est pas en butee");

/I active le servo
Servo_Porte_Principale.write(108);
delay(200); // permet d'avoir un peu d'inertie

/I Lecture de | etat des capteur inter
Serial.print("Lecture de | etat des capteur inter =");
ValeurInterO = digitalRead(Al);

delay(2®);

/I desactive le servo
Servo_Porte_Principale.detach();
*

II**]/ test du PortePondoir

/*
Serial.printin("Test Servos PortePondoir");

Icd.setCursor(0, 1);
lcd.print("Test pondoir ")

Servo_Porte_Pondoir.&tch(39);
delay(250);
Servo_Porte_Pondoir.write(153);
delay(2000);
Servo_Porte_Pondoir.write(75);
delay(2000);
Servo_Porte_Pondoir.detach();

digitalWrite(Led_Verte, LOW);
Valeur_Led_Verte = 0;
digitalWrite(Led_Orange_,2 OW);
Valeur_Led_Orange_2 = 0;
delay(250);

*

I¥**[] test leds
/* Serial.printin("Test LED");

lcd.setCursor(0, 1);
lcd.print("Test LED ");

Serial.printin("Test LED Ouvert");
/I test des leds
digitalWrite(Led_Ouvert, HIGH);
delay(500);
digitalWrite(Led_Ouvert, LOW);

Serial.printin("Test LED Fermee");
digitalWrite(Led_Fermee, HIGH);
delay(500);
digitalWrite(Led_Fermee, LOW);

Serial.printin("Test LED Chauffage");
digitalWrite(LEDChauffage, HIGH);



delay(500);
digitalWrite(LEDChauffage, LOW);

Serial.printin("Test LED Verte");
digitalWrite(Led_Verte, HIGH);
Valeur_Led_Verte = 1;
delay(500);
digitalWrite(Led_Verte, LOW);
Valeur_Led_Verte 8;

Serial.printin("Test LED Orange 1");
digitalWrite(Led_Orange_1, HIGH);
Valeur_Led_Orange_1=1;
delay(500);
digitalWrite(Led_Orange_1, LOW);
Valeur_Led_Orange_1 = 0;

Serial.printin("Test LED Orange 2");
digitalWrite(Led Orange_2, HIGH);
Valeur_Led_Orange_2 =1;
delay(500);
digitalWrite(Led_Orange_2, LOW);
Valeur_Led_Orange_2 = 0;

Serial.printin("Test LED Rouge 1");
digitalWrite(Led_Rouge_1, HIGH);
Valeur_Led_Rouge_1 = 1;
delay(500);
digitalWrite(Led_Rouge_1, LOW);
Valeur_Led_Rouge_1 = 0;

Serial.printin("Test LED Rouge 2");
digitalWrite(Led_Rouge_2, HIGH);
Valeur_Led_Rouge_2 = 1;
delay(500);
digitalWrite(Led_Rouge_2, LOW);
Valeur_Led_Rouge_2 = 0;

Serialprintin("Test LED Rouge 3");
digitalWrite(Led_Rouge_3, HIGH);
Valeur_Led_Rouge_3 =1,
delay(500);
digitalWrite(Led_Rouge_3, LOW);
Valeur_Led_Rouge_3 = 0;

delay(1000);
*

/I***|[Mise a zero de tous les parametres
Serial.pmtIn("Mise a zero de tous les parametres");

lcd.setCursor(0, 1);
lcd.print("Ts les parama 0 ");

digitalWrite(Led_Fermee, LOW);
digitalWrite(Led_Ouvert, LOW);
digitalWrite(LEDChauffage, LOW);
digitalWrite(Led_Verte, LOW);
digitalWrite(Led_Orange_1, LOW);
digitalWrite(Led_Orange_2, LOW);
digitalWrite(Led_Rouge_1, LOW);
digitalWrite(Led_Rouge_2, LOW);
digitalWrite(Led_Rouge_3, LOW);
digitalWrite(RelaisChauffage, HIGH);
digitalWrite(Relais_Eclairage, LOW);

delay(1000);
Icd.clear();

NIRRT Fin phase de test



/I set the cursor to column 0, line 1
/I (note: line 1 is the second row, since counting begins with 0):
lcd.setCursor(0, 0);

lcd.print(" Ouverture verrou ");
lcd.setCursor(0, 1);

Icd.print(" et ");
Icd.setCursor(0, 2);

Icd.print(" porte du pondoir ");
lcd.setCursor(0, 3);

led.print(" * ");

Serial.printin("Passe toutes les sorties a'lpw

digitalWrite(Led_Fermee, LOW);
digitalWrite(Led_Ouvert, LOW);
digitalWrite(LEDChauffage, LOW);
digitalWrite(Led_Verte, LOW);
digitalWrite(Led_Orange_1, LOW);
digitalWrite(Led_Orange_2, LOW);
digitalWrite(Led_Rouge_1, LOW);
digitalWrite(Led_Rouge_2, LOW);
digitalWrite(Led_Rouge_3, LOW);
digitalWrite(RelaisChauffage, HIGH); // High car c'est la logique inverse
digitalWrite(Relais_Eclairage, LOW);

/I Ouverture des SERVOS en cas de reboot

digitalWrite(Led_Orange_2, HIGH);
Vakur_Led_Orange_2 =1,
digitalWrite(Led_Verte, HIGH);
Valeur_Led_Verte = 1;

Il verrou

Serial.printin("Servo Verrou");
Servo_Verrou.attach(40);
delay(250);
Servo_Verrou.write(120);
delay(1000);
Servo_Verrou.detach();

/I PortePondoir
Serial.printin("Servos PortePondoir");
Servo_Porte_Pondoir.attach(39);
delay(250);
Servo_Porte_Pondoir.write(75);
delay(2000);
Servo_Porte_Pondoir.detach();

digitalWrite(Led_Verte, LOW);
Valeur_Led_Verte = 0;
digitalWrite(Led_Orange_2QW);
Valeur_Led_Orange_2 = 0;
delay(250);

Serial.printin("Passe toutes les sorties a low");

digitalWrite(Led_Fermee, LOW);
digitalwrite(Led_Ouvert, LOW);



digitalWrite(LEDChauffage, LOW);

digitalWrite(Led_Verte, LOW);

digitalWrite(Led_Orage_1, LOW);

digitalWrite(Led_Orange_2, LOW);

digitalWrite(Led_Rouge_1, LOW);

digitalWrite(Led_Rouge_2, LOW);

digitalWrite(Led_Rouge_3, LOW);

digitalWrite(RelaisChauffage, HIGH); // High car c'est la logique inverse
digitalWrite(Relais_EclairagLOW);

AffichagePrincipal();

delay(100);

}

Il (. T

1 Fonctions Lecture Capteurs
Il (. [
T T T M

1 Fonctidrecture RTC

o

void LectureRTC()

{
Serial.printin(*-> Lecture Module RTC");

/I Lecture de I'heure
HCRTC.EEStartRead(I12C24C32Add, 32000);
delay(80);
HCRTC.RTCRead(12CDS1307Add);
delay(80);

/I Recuperation des datas concernant le module RTC et stockage dans une variable de type entier
RTCAnnee = HCRTC.GetYear();
delay(200);

RTCMois = HCRIGetMonth();

RTCJour = HCRTC.GetDay();

delay(200);

RTCJourSemaine = HCRTC.GetWeekday();
delay(200);

RTCHeure = HCRTC.GetHour();
delay(200);

RTCMinute = HCRTC.GetMinute();
delay(200);

RTCSeconde = HCRTC.GetSecond();
delay(200);

/I Affichage serial de la date et de I'heure
Serial.print("Jour de la semaine : ");
Serial.printin(RTCJourSemaine);
Serial.print("Date : ");
Serial.print(RTCJour);
Serial.print("/");
Serial.print(RTCMois);
Serial.print("/");
Serial.printin(RTC/Awee);
Serial.print("Heure : ");
Serial.print(RTCHeure);
Serial.print(":");
Serial.print(RTCMinute);
Serial.print(":");
Serial.printin(RTCSeconde);

i
11 Fonctidrecture Temperature
i

void LectureTemperature()

{

Serial.printin(*-> Lecture Temperature");



if (DHT11_Temp_Ext.red@HT11_Temp_ExtPin) == DHTLIB_OK)
{
/I Recuperation de la T du capteur DHT11 et stockage des infos dans un flottant
DHT11_Valeur_Ext_Temperature = (int)DHT11_Temp_Ext.temperature, 2;
Serial.print("Temperature DHT ext : ");
Serial.printinDHT11_Valeur_Ext_Temperature);
delay(500);

if (DHT11_Temp_Int.read(DHT11_Temp_IntPin) == DHTLIB_OK)
{
/I Recuperation de la T du capteur DHT11 et stockage des infos dans un flottant
DHT11_Valeur_Int_Temperature = (int)DHT11_Tempemperature, 2;
Serial.print("Temperature DHT int : *);
Serial.printin(DHT11_Valeur_Int_Temperature);
delay(500);

T T T T T e
" Fonction- Lecture Humidite
T T T T e T
void LectureHumidite()

{

Serial.printin(*-> Lecture Humidite");

if (DHT11_Temp_Ext.read(DHT11_Temp_ExtPin) == DHTLIB_OK)
{

/I Recuperation de I'humidite du capteur DHT11 et stockage des infos dans un flottant
DHT11_Valeur_Ext_Humidite = (int)DHT11_Temp_Ext.humidity, 2;
Serial.print("Humidite DHT Ext: ");

Serial.printin(DHT11_Valeur_Ext_Humidite);

delay(500);

/I Releve de la temperature et de | humidite des sondes int
if (DHT11_Temp_Int.read(DHT11_Temp_IntPin) == DHTLIB_OK)
{
/I Recuperation de I'humidite du capteur DHT11 et stockage des infos dans un flottant
DHT11_Valeur_Int_Humidite =)PHT11_Temp_Int.humidity, 2;
Serial.print("Humidite DHT Int: ");
Serial.printin(DHT11_Valeur_Int_Humidite);
delay(500);

o
I Fonction- Lecture du ValeurInterF
oo

void LecturelnterF()
Serial.println(*-> Lecture ValeurlnterF ");
ValeurlinterF = digitalRead(A0);
delay(50);

Serialprint("ValeurinterF = ");
Serial.printin(ValeurlnterF);

T T T T
n FonctiorLecture du ValeurinterO
I I

void LecturelnterO()



Serial.println(*-> Lecture ValeurlnterO");

ValeurinterO = digitalRead(A1);
delay(50);
Serial.print(“ValeurinterO = ");
Serial.printin(ValeurinterO);

Mg I T
" Fonctieh.ecture Inter Mode MANUEL
T T T T ]

void LecturelnterModeManuel()

{

Serial.printin(*-> Lecture Valeur Inter Mode Manuel");

ValeurinterModeManuel = digitalRead(A3);
delay(50);
Serial.print("ValeurinterModeManuel = ");
Serial.printin(ValeurinterModeManuel);

}
o M
I Fonctieh.ecture Inter Infos

o

void Lecturelnterinfos()
{

/I Lecture du ValeurInterinfos

Serial.pmtin("--> Lecture de Valeur Inter Infos");

ValeurInterinfos = digitalRead(A2);
delay(50);
Serial.print(“ValeurInterinfos = ");
Serial.printin(ValeurInterinfos);

}
T T ] M
I Fonctie.ecture Inter Test Matos

o

void LecturelnterTestMatos()
{

/I Lecture du Valeur Inter Infos

Serial.println(*-> Lecturede Valeur Inter Test Matos");

ValeurinterTestMatos = digitalRead(A6);
delay(50);
Serial.print("ValeurinterTestMatos = ");
Serial.printin(ValeurinterTestMatos);

}
T T M
" Fonctief.ecture Inter nourriture

e

void LecturelnterFood()

{
/I Lecture du ValeurinterFood
Serial.println(*-> Lecture de Vale Inter Food");

ValeurinterFood = digitalRead(A5);
delay(50);
Serial.print("ValeurinterFood =");
Serial.printin(ValeurInterFood);



n

Il (. T
Fonction- Gestion des led suivant inter
Il (. T

/Il LED Porte

void GestionAffichageLED()

Serial.printin(*-> Gestion Panneau LED infos");

/I Si la porte est fermee allumage led fermee

if (ValeurinterF == 1)
{
digitalWrite(Led_Fermee, HIGH);
Valeur_LED 1Bu = 1;
Serial.printin("LED ON Bleu");
delay(500);

digitalWrite(Led_Fermee, LOW);
Valeur_LED_Bleu = 0;
Serial.printin("LED OFF Bleu");
delay(2000);

digitalWrite(Led_Fermee, HIGH);
Valeur_LED_Bleu =1;
Serial.printin(LED ON Bleu");
}
else
{
digitalWrite(Led_Fermee, LOW);
Valeur_LED_BIleu = 0;
Serial.printin("LED OFF Bleu");

}

/I Si la porte est ouverte allumage led (cligno) ouvert

if (ValeurinterO == 1)

{

digitalWrite(Led_Ouvert, HIGH);
Valeur_LED_Blanche = 1;
Serial.printin("LED ON Blanche");
delay(500);

digitalWrite(Led_Ouvert, LOW);
Valeur_LED_Blanche = 0;
Serial.printin("LED OFF Blanche");
delay(2000);

digitalWrite(Led_Ouvert, HIGH);
Valeur_LED_B8hche = 1;
Serial.printin("LED ON Blanche");

}

else

{
digitalWrite(Led_Ouvert, LOW);
Valeur_LED_Blanche = 0;
Serial.printin("LED OFF Blanche");

}

/Il Led Chauffage

if (Valeur_Relais_Chauffage == 1)
{
digitalWrite(LBBChauffage, HIGH);
Serial.printin("LED ON Chauffage");
}

else

FkkA KA FIIAAK |

]



{
digitalWrite(LEDChauffage, LOW);
Serial.printin("LED OFF Chauffage");

}

/I Porte bloguee 0 pour les 2 inter

if ((ValeurinterO == 0) && (ValeurinterF == 0))

{
Serial.printin("LED ON 0 pour les 2 inter");
digitalWrite(Led_Rouge_1, HIGH);
Valeur_Led_Rouge_1=1;

}

/I Porte bloquee 1 pour les 2 inter

if ((ValeurinterO == 1) && (ValeurinterF == 1))

{
Serial.printin("LED ON 1 pour les 2 injer"
digitalWrite(Led_Rouge_1, HIGH);
Valeur_Led_Rouge_1 =1,

}

/I Porte bloguee Timer out ouverture

if (PorteBloquageO == 1)

{
Serial.printin("LED ON Timer out ouverture");
digitalWrite(Led_Rouge_2, HIGH);
Valeur_Led_Rouge_21x

}

/I Porte bloguee Timer out fermeture

if (PorteBloquageF == 1)

{
Serial.printin("LED OFF Timer out Fermeture");
digitalWrite(Led_Rouge_2, HIGH);
Valeur_Led_Rouge_2 =1,

}

/I Plus de nourriture

if (ValeurinterFood == 0)

{
Serial.printin("LED ON Plus de nourriture");
digitalWrite(Led_Orange_1, HIGH);
Valeur_Led_Orange_1 = 1;

}

else

{
Serial.printin("LED OFF Plus de nourriture");
digitalWrite(Led_Orange_1, LOW);
Valeur_Led_Orange_1 = 0;

}

}

/i [ (A

" Fonction- Affichage LCD
/ (A (A
void AffichagePrincipal()

{

delay(250);

Serial.printin(*-> Affichage principal");

lcd.setCursor(0, 0);
led. print (XX XXX XX XXX XXX XXX XXX X);



lcd.setCursor(0, 1);

led. print (XXX XXXX XX XX XX XX XX XXX);
lcd.setCursor(0, 2);

led. print (XXX XX XXX XXX XX XX XXX XX);
lcd.setCursor(0, 3);

led. print (XXX XXXX XX XX XX XX XXX XX);
delay(250);

/lpurge de l'écran
Icd.clear();

/I positionnement Ligne 0
Icd.setCursor(0, 0);

/I Affichage des infos concernant la datefetQ K S dzNJB
lcd.print(RTCJour);

led.print("/");
lcd.print(RTCMois);
led.print("/");
lcd.print(RTCANnee);
led.print(" ");
lcd.print(RTCHeuje
led.print(":");

lcd.print(RTCMinute);

/I passage ddlottant a entier pourPbaffichage

int INtDHT11_Valeur_Int_Temperature = DHT11_Valeur_Int_Temperature;
int INtDHT11_Valeur_Ext_Temperature = DHT11_Valeur_Ext_Temperature;
int INtDHT11_Meur_Int_Humidite = DHT11_Valeur_Int_Humidite;

int INtDHT11_Valeur_Ext_Humidite = DHT11_Valeur_Ext_Humidite;

/I positionnement Ligne 2
Icd.setCursor(0, 1);

led.print(" T.I: ");
lcd.print(IntDHT11_Valeur_Int_Temperature);
led.print(" ");

led.print(" H.I: ");
lcd.print(IntDHT11_Valeur_Int_Humidite);
led.print(" ");

/I positionnement Ligne 3
lcd.setCursor(0, 2);

led.print(" T.E:");
lcd.print(IntDHT11_Valeur_Ext_Temperature);
led.print(" ");

led.print(" H.E: *);
lcd.piint(IntDHT11_Valeur_Ext_Humidite);
led.print(" );

/I positionnement Ligne 4
lcd.setCursor(0, 3);

led.print("P:");
Icd.print(ValeurinterF);

led.print(" V:");
Icd.print(Valeur_Servo_Verrou);

led.print(" PP:");
Icd.print(Valeur_Servo_dete_Pondoir);

led.print(" C:");
lcd.print(Valeur_Relais_Chauffage);

led.print(" L:");
lcd.print(Valeur_Relais_Eclairage);



/*
while ((RTCSeconde !=59) || (RTCSeconde != 0))

{
LectureRTC();
delay(500);
*/
}
11 /A /| /
1 Gestion PortePondoir
[F*xx /A /A /

void GestionPondoir()

{

T T T T
/I Gestion Porté®ondar Matin- Ouverture entre 800 et 8h30 par tranche de 30 min
T T T ]

/I La fonctionci-dessoussert aussi pour laécuritéconcernant le fait qu'une poule pourrait fermer udes deux portes

if (RTCHeure == 8) || (RTCHeure == 9) || (RTCHeure == 10) || (RTCHeure == 11) || (RTCHeure == 12) || (RTCHeure GHE)rf} €RT14) || (RTCHeure
== 15) || (RTCHeure == 16) || (RTCHeure == 17) || (RTCHeure == 18))
{
if (RTCNhute == 0) || (RTCMinute == 30))
{
Serial.printin("Gestion PortePondoir du Matin");
GestionPortePondoirMatin();
delay(65000);
}
}

M
/I ouvertures exceptionnells
M T T
/*

/I Janvier 7h00

if (RTCMois == 1)

{
if (RTCHeure ==7)
{
if (RTCMinute == 0) || (RTCMinute == 30))
{
Serial.printin("Gestion PortePondoir du Matin");
GestionPortePondoirMatin();
delay(65000);
}
}
}

Il Fevrier 7h00

if (RTCMois == 2)

{
if (RTCHeure ==7)
{
if (RTCMinute == 0) || (RTCMinute == 30))
{
Serial.printlif"Gestion PortePondoir du Matin");
GestionPortePondoirMatin();
delay(65000);
}
}

*



i
/I Gestion de la fermeture du pondopour fermeturea 17h0017h1517h3017h45
T T T
/*
if (RTCHeure == 17)
{
if (RTCMinute == 0) || (RTCMinute == 15) || (RTCMinute == 30) || (RTCMinute == 45))
{
Serial.printin("Gestion PortePondoir du Soir desactivée");
GestionPortePondoirSoir();
delay(65000);

T T T T T e
" Fonction- ouverture du PortePondoir Matin
T T T T e T

void GestionPortePondoirMatin()

{

Serial.printin(*-> Gestion Porte Pondoir Matin");

/I set the cursa to column 0, line 1
/I (note: line 1 is the second row, since counting begins with 0):
Icd.setCursor(0, 0);

Icd.setCursor(0, 1);

lcd.print(" Ouverture portes ");

lcd.setCursor(0, 2);

lcd.print(" du pondoir! ");

lcd.setCursor(0, 3);

led.print(*=-----------------13;

delay(2000);

digitalWrite(Led_Orange_2, HIGH);
Valeur_Led_Orange_2 =1,
digitalWrite(Led_Verte, HIGH);
Valeur_Led_Verte = 1;

/*
/I verrou
Serialprintin("Servo Verrou");
Servo_Verrou.attach(40);
delay(250);
Servo_Verrou.write(120);
delay(1000);
Servo_Verrou.detach();

*

/I PortePondoir
Serial.printin("Servos PortePondoir");
Servo_Porte_Pondoir.attach(39);



delay(250);
Servo_Porte_Pondoir.write(75);
delay(2000);
Servo_Porte_Pondoir.detach();

digitalWrite(Led_Verte, LOW);
Valeur_Led_Verte = 0;
digitalWrite(Led_Orange_2, LOW);
Valeur_Led_Orange_2 = 0;
delay(250);

Valeur_Servo_Porte_Pondoir = 0;

o
1 FonctidRermeture du PortePondoir Soir

I T T T
void GestionPortePondoirSoir()

{

Serial.printin(*-> Gestion PortePondoir soir");

/I set the cursor to column 0, line 1

/I (note: line 1 is the second row, since counting begins with 0):

Icd.setCursor(0, 0);

led.print(*----

Icd.setCursor(0, 1);

lcd.print(" Fermeture portes ");

Icd.setCursor(0, 2);

lcd.print("  du pondoir! "),

Icd.setCursor(0, 3);

led.print(*=-----------------13;

delay(2000);

digitalWrite(Led_Orange_2, HIGH);
Valeur Led_Orange_2 = 1;
digitalWrite(Led_Verte, HIGH);
Valeur_Led_Verte = 1;

Serial.printin("Activation Relais Servos PortePondoir");
Servo_Porte_Pondoir.attach(39);

delay(250);

Servo_Porte_Pondoir.write(153);

delay(2000);

Servo_Porte_Pondoir.dgch();

digitalWrite(Led_Verte, LOW);
Valeur_Led_Verte = 0;
digitalWrite(Led_Orange_2, LOW);
Valeur_Led_Orange_2 = 0;
delay(250);

Valeur_Servo_Porte_Pondoir = 1;

1



1 [ /|
I Fonction- Gestion de la lumiere de la porte suivant les saisons

1 [ |

void GestionEclairageExt()
{
/I allumage de ldumiéreextérieureavant fermeture de la porte
/I permet aux poules de retrouver leur chemin si elles sont dehors latonibée

Serial.printin(*-> Eclairage exterieur");

/I Janvier

if (RTCMois == 1) && (RTCHeure == 18))

{
Serial.printin("Eclairage Janvier ");
digitalWrite(Relais_Eclairage, HIGH);
Valeur_Relais_Eclairage = 1;

}

if (RTCMois == 1) && (RTCHgekr 18))

{
Serial.printin("Non Eclairage Janvier ");
digitalWrite(Relais_Eclairage, LOW);
Valeur_Relais_Eclairage = 0;

}

I/l Fevrier

if (RTCMois == 2) && (RTCHeure == 18))

{
Serial.printin("Eclairage Fevrier");
digitalWrite(Relais_Eclairage, HIGH);
Valeur_Relais_Eclairage = 1;

}

if (RTCMois == 2) && (RTCHeure != 18))

{
Serial.printin("Non Eclairage Fevrier ");
digitalWrite(Relais_Eclairage, LOW);
Valeur_Relais_Eclairage = 0;

}

/I Mars

if (RT®™ois == 3) && (RTCHeure == 19))

{
Serial.printin("Eclairage Mars");
digitalWrite(Relais_Eclairage, HIGH);
Valeur_Relais_Eclairage = 1;

}

if (RTCMois == 3) && (RTCHeure != 19))

{
Serial.printin("Non Eclairage Mars ");
digitalWrite(Relais_Eclairage, LOW);
Valeur_Relais_Eclairage = 0;

}

Il Avril

if (RTCMois == 4) && (RTCHeure == 20))

{
Serial.printin("Eclairage Avril");
digitalWrite(Relais_Eclairage, HIGH);
Valeur_Relais_Eclairage = 1;

}

if (RTCMois= 4) && (RTCHeure != 20))



{
Serial.printin("Non Eclairage Avril *);
digitalWrite(Relais_Eclairage, LOW);
Valeur_Relais_Eclairage = 0;

}

/I Mai

if (RTCMois == 5) && (RTCHeure == 21))

{
Serial.printin("Eclairage Mai");
digitalWrite(Relais_Eclairage, HIGH);
Valeur_Relais_Eclairage = 1;

}

if (RTCMois == 5) && (RTCHeure != 21))

{
Serial.printin("Non Eclairage Mai ");
digitalWrite(Relais_Eclairage, LOW);
Valeur_Relais_Eclairage = 0;

}

/I Juin

if (RTCMois == 6) && (RTCHeure == 22))

{
Serial.printin("Eclairage Juin");
digitalWrite(Relais_Eclairage, HIGH);
Valeur_Relais_Eclairage = 1;

}

if (RTCMois == 6) && (RTCHeure != 22))

{
Serial.printin("Non Eclairage Juin *);
digitalWite(Relais_Eclairage, LOW);
Valeur_Relais_Eclairage = 0;

}

/1 Juillet

if (RTCMois == 7) && (RTCHeure == 22))
{
Serial.printin("Eclairage Juillet");
digitalWrite(Relais_Eclairage, HIGH);
Valeur_Relais_Eclairage = 1;
}
if (RTCMois == 7) && (RTCHeure != 22))
{
Serial.printin("Non Eclairage Juillet *);
digitalWrite(Relais_Eclairage, LOW);
Valeur_Relais_Eclairage = 0;

}

/I Aout

if (RTCMois == 8) && (RTCHeure == 21))

{
Serial.printin("Eclairage Aout")
digitalWrite(Relais_Eclairage, HIGH);
Valeur_Relais_Eclairage = 1;

}

if (RTCMois == 8) && (RTCHeure != 21))

{
Serial.printin("Non Eclairage Aout ");
digitalWrite(Relais_Eclairage, LOW);
Valeur_Relais_Eclairage = 0;

}

/I Septembre

if (RTCMois == 9) && ((RTCHeure == 20) || (RTCHeure == 7)))

{
Serial.printin("Eclairage Septembre");
digitalWrite(Relais_Eclairage, HIGH);
Valeur_Relais_Eclairage = 1;

}

if (RTCMois == 9) && ((RTCHeure != 20) && (RTCHel =



{
Serial.printin("Non Eclairage Septembre ");
digitalWrite(Relais_Eclairage, LOW);
Valeur_Relais_Eclairage = 0;

}

/I Octobre

if (RTCMois == 10) && (RTCHeure == 18))

{
Serial.printin("Eclairage Octobre");
digitalWrite(Relais_Eclairage, HIGH);
Valeur_Relais_Eclairage = 1;

}

if (RTCMois == 10) && (RTCHeure != 18))

{
Serial.printin("Non Eclairage Octobre ");
digitalWrite(Relais_Eclairage, LOW);
Valeur_Relais_Eclairage = 0;

}

/I Novembre

if (RTCMois == 11) && (RTCHeure == 18))

{
Serial.printin("Eclairage Novembre");
digitalWrite(Relais_Eclairage, HIGH);
Valeur_Relais_Eclairage = 1;

}

if (RTCMois == 11) && (RTCHeure != 18))

{
Serial.printin("Non Eclairage Novembre ");
digitalWrite(Relais_Eclairage, LOW);
Valeur_Relais_Eclairage = 0;

}

/I Decembre

if (RTCMois == 12) && (RTCHeure == 17))

{
Serial.printin("Eclairage Decembre");
digitalWrite(Relais_Eclairage, HIGH);
Valeur_Relais_Eclairage = 1;

}

if (RTCMois == 12) && (RTCHeure != 17))

{
Serial.printin("Non Eclairage Decembre ");
digitalWrite(Relais_Eclairage, LOW);
Valeur_Relais_Eclairage = 0;

}

}

1 /A /
Fonctions concernant le Chauffage

1 /A T

T T T
I Fonction de Gestion du Chauffage fermeture
TR T i
void ChauffagePostFermeture()

Serial.println(*-> Gestion chauffage lors de la fermeture");

/I Petite chauffe de 10 min lors de la fermeture de la porte

Serial.printin("Allumage du Chauffage pdt 10 min");

I



digitalWrite(RelaisChaf#ge, LOW); //logique inverse
Valeur_Relais_Chauffage = 1;

/I Allumage LED de chauffage
Serial.printin("Allumage LED de chauffage");
digitalWrite(LEDChauffage, HIGH);
ValeurLEDChauffage = 1,

lcd.setCursor(0, 0);

led. print(*--------=--=---—-" ");
Icd.setCursor(0, 1);
led.print(" ! Petite ! ");

Icd.setCursor(0, 2);
lcd.print(" ! Chauffe! "),
lcd.setCursor(0, 3);
led.print(‘------------------19;
delay(250);

/I Delais de 10min de chauff
Serial.printin("Dela de 10min de chauff");
delay(600000);

Serial.printin("Exctinction du Chauffage");
digitalWrite(RelaisChauffage, HIGH);
Valeur_Relais_Chauffage = 0;

/I Exctinction LED de chauffage
Serial.printin("Exctinction LED de chauffage");
digitalWrie(LEDChauffage, LOW);
ValeurLEDChauffage = 0;

o

I Fonction de Gestion du Chauffage Classique
I T
void GestionChauffage()

{

if (RTCMois == 1) || (RTCMois == 2) || (RTCMois == 3) || (RTCMois == 4) || (RTCMois == 10) || (RTCMois == 11) || (RIZois ==
{
Chauffage();
}
}

void Chauffage()
{

Serial.pint("--> Gestion du chauffage Classique ");

if (Timer_Chauffage < millis())
{

if (ValeurinterF == 1)
{

if (DHT11_Valeur_Int_Temperature <= 8))
{
Serial.printin("- Allumage du Chauffage");
digitalWrite(RelaisChdfage, LOW);
Valeur_Relais_Chauffage = 1;

/I Allumage LED de chauffage
digitalWrite(LEDChauffage, HIGH);
ValeurLEDChauffage = 1;



}

else

{
Serial.printin(* Exctinction du Chauffage");
digitalWrite(RelaisChauffage, HIGH);
Valeur_Relais_Chauffage = 0;

/I Extinction LED de chauffage
digitalWrite(LEDChauffage, LOW);
ValeurLEDChauffage = 0;

}

else

{
Serial.printin(* Exctinction du Chdtage");
digitalWrite(RelaisChauffage, HIGH);
Valeur_Relais_Chauffage = 0;

/I Extinction LED de chauffage
digitalWrite(LEDChauffage, LOW);
ValeurLEDChauffage = 0;

/I Timer mini de chauff et de pauseaegle a 5 rm mini
Timer_Chauffage = millis() + 300000;

}

if (RTCHeure ==7)

{
Serial.printin(* Exctinction du Chauffage");
digitalWrite(RelaisChauffage, HIGH);
Valeur_Relais_Chauffage = 0;

/I Extinction LED de chauffage
digitalWrite(LEDChauffage, LOW);
ValeurLEDChauffage = 0O;

}
}
/i [ (A
" GestionPortePrincipale
/i [ (A

void GestionPortePrincipale()

{

/I Gestion Mode Manuel o Auto
if (ValeurinterModeManuel == 0)

{

e

/I Gestion Ouverture portauto suivanties saisons
e
Serial.printin(*->Detection Ouverture de porte");

/I gestion de I'ouverture du lundi au samedi






